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Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code/Bemerkung &h N Gruppe
Lager zum Reinigen 1 1 Karte
20|PT3 |Reinigen 1/ 10{ 100 0,06 Regeln
30]AC2 |Lager 1| 1] 55 0,033 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45 0,027 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren i 1] 30, 0,018 Kobie
60|HA2 |Hammer 1] 1| 45 0,027 .p
70/ZB2 |Einschlagen 5 1| 150 0,09 F'"f
80/AD1 |Fertig montiertes Lager 1 1) 20 0,012] . Losch
|3_UA5_Grundvorgéinge j|hufnehmen und Plazieren j SEEF'nf
=2 Auf+Plaz | fig Plazieren |34 Hilfsmit | ¥ Betitigen * Bewegung| 28z LOSCh
= Eingabe
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Datei Eear[\giten Eingabe Anzeigen Optionen

Code|Bemerkung N Gruppe
Lager zum Reinigen 1 1 Karte
20|PT3 |Reinigen 1/ 10{ 100 0,06 Regeln
30]AC2 |Lager 1| 1] 55 0,033 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45 0,027 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren i 1] 30, 0,018 Kobie
60|HA2 |Hammer 1] 1| 45 0,027 .p
70/ZB2 |Einschlagen 5 1| 150 0,09 F'"f
80/AD1 |Fertig montiertes Lager 1 1) 20 0,012] . Losch
|3_UA5_Grundvorgéinge j|hufnehmen und Plazieren j SEEF'nf
=2 Auf+Plaz | fig Plazieren |34 Hilfsmit | ¥ Betitigen * Bewegung| 28z LOSCh
= Eingabe
Korperbw| 4= Visuell Prozess
é ’ e~ %. Beschr
= ?
Mo | |
123 4|5 |6 7|8 (9 (1011 12 13(/14(/15 « + % *#
123|456 |7 |8|9|10/11(12|13|14| 15 |+ |+ | ¥|=*




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen 1 1| 45 0,027 ~| Karte
20|PT3 [Reinigen 1/ 10] 100 0,06 Regeln
30|AC2 |Lager 1| 1] 55| 0,033 Planvor
Feld
50/PC1 |Lagér genau plazieren 1| 1] 30 0,018 o
60|HA2 |Hammer 1| 1] 45 0,027 -
70|ZB2 |Einschlagen 5/ 1] 150, 0,09 —
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1| 1| 20/ 0,012| | Losch
|3_UA5_Grundvorgéinge j|hufnehmen und Plazieren = SEEFW
Qﬁﬂuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®4 Hilfsmit f Betdtigen * Bewegung SEi_I_L[:Eh
.. = ingabe
él(cnrperbw ',.LJVISUE‘" %.szess —
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Datei BE=El"=i=i Eingabe Anzeigen Optionen

Pﬂw _Aktuellesl_F:aId inldn_an U Min Gruppe
1 Eihﬁjgen Strg-+v ﬂEwml::henspen:herkupmren. 45 0,027| # Karte
p srase 1710] 100] 0,06 Regeln
3 e s Ll oo 0.033 Planvor
Pos Ende und eins  Strg+x 1 1 45 0,02? Feld
=] . , plazieren i 1] 30 0,018 :
ucnen K
6l osensate > 1 1| 45 0,027 il
70[ZB2 |Einschlagen 5/ 1] 150, 0,09 ?'"f
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1 1 20[ 0,012 . Losch
|3_UA5_GrundvDrgéingE j|hufnehmen und Plazieren j SEIiI-IEInf
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Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code Bgmerkunq h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10/AD2 |Lager zum Reinigen 1 1| 45 0,027 ~| Karte
20|PT3 [Reinigen 1/ 10] 100 0,06 Regeln
30|AC2 |Lager 1| 1] 55| 0,033 Planvor
Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren 1| 1] 30 0,018 o
60|HA2 |Hammer 1| 1] 45 0,027 -
70|ZB2 |Einschlagen 5/ 1] 150, 0,09 —
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1| 1| 20/ 0,012| | Losch
|3_UA5_Grundvorgéinge j|hufnehmen und Plazieren = SEEFW
Qﬁﬂuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®4 Hilfsmit f Betdtigen * Bewegung SEi_I_L[:Eh
.. = ingabe
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Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code/ Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen 1) 1| 45 0,027 ~| Karte
20|PT3 |Reinigen 1| 10| 100 0,06 Regeln
30|AC2 |Lager 1| 1| 55 0,033 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1| 1| 45| 0,027 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren i| 1| 30/ 0,018 o
=
70|ZB2 |Einschlad§™ Fag zum Emiogen. L1/ 150] 0,09 =
80|AD1 |Fertig mol positionieren. g 1| 20 0,012 . Ldsch
|3_UA5_Grundvorgéinge j]hufnehmen und Plazieren = SEEF'nf
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Datei Eearbﬂten Eingabe Anzeigen Optionen

Po i;i:rr::g Strg+k }J_( Ewischenslpe;cherlin \TMU Min Gruppe
1| TN e TP | 45]  0,027] 4| Karte
2| Laschen Strg+c 1710! 100 0,06 Regeln
3 [ s 1] 1 ss| 0,033 | plamor
4 Pos Ende und eins  Strg+x 1 1 45 0,02? Feld
5 o , blazieren il 1] 30; 0,018 :
ucnen K
Datensate | 1 1 45 0,027 =
70/ZB2 |Einschlagen 5/ 1| 150 0,09 ?'"f
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1] 1] 20 0,012] . Losch
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Bearbeiten

Datei

Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code/ Bemerkung Hf| N[{TMU Min Gruppe
10 Aaszaqer zum Reinigen 1] 1| 45| 0,027 ~| Karte
20|PT3 EF{einiqen 1| 10| 100 0,06 Regeln
30|AC2 |Lager 1| 1| 55| 0,033 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,027 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren zw?sche;spei;wgr - 018 o
aktuelles Feld kopiert. Einf
70|ZB2 |Einschlagen R 09 _I'"
80/AD1 |Fertig montiertes Lager 1 1) 20 0,012] . Losch
|3_UA5_Grundvorgéinge j|hufnehmen und Plazieren M SEEF'nf
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Datei Ba=El:i= Eingabe Anzeigen Optionen

Pg >Stedsrung r h{ Hf| N[{TMU Min Gruppe
Kopigren Strog+k
1 Eﬁjglen trg+u m 1l 1 45 0;02? A Karte
2|§ laschen. 1] 10{ 100 0,06 Regeln
3 Markieren Strg+H 1 1 55 0r033 TR
Positionieren Strg+L
Pos Ende und eins  Strg+x 1 1 45 0,02? Feld
5 o , blazieren il 1] 30; 0,018 :
ucnen K
Datencatz | 1 1 45 0,027 2
70[ZB2 |Einschlagen 5/ 1] 150, 0,09 ?'"f
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1 1 20[ 0,012 . Losch
|3_UA5_GrundvDrgéingE j|hufnehmen und Plazieren j SEIiI-IEInf
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Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung Hf| N|TMU Min Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen 1 1| 45 0,027 ~| Karte
20|PT3 [Reinigen 1/ 10{ 100 0,06 Regeln
30|AC2 |Lager 1] 1| 55| 0,033 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,027 Feld
; | 4 -]
50|PC1 |Lager genau plazieren huoles Fald 0,018 o
[ |~aeeel =
70/ZB2 |Einschlagen S 0,09 _I'"
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1 1| 20/ 0,012| . Losch
|3_UAS_Grundvorgénge ~||Aufnehmen und Plazieren - SEEF'"f
273 Auf+Plaz | fig Plazieren [3 Hilfsmit | Betstigen | By Bewegung Satz-Lésch
= Eingabe
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Datei Eear*iten Eingabe Anzeigen Optionen
Steuerung 3 .
Po Kopieren Strg-k Hf| N[{TMU Min Gruppe
1| Einflgen strg+v - 3jnigen 1] 1] 45 0,027 = Karte
Laschen Strg+c
2l E— = e 1/ 10] 100 0,06 Regeln
3 Positionieren tr+L DatEUEEtZ 1 1 55 0,033 Planvor
Pos Ende und eins  Strg+x 1 markieren. 1 1 45 0,02? Feld
S e , pblazieren il 1] 30; 0,018 Kopie
Datensatz k - f
70]ZB2 [Einschlagen 5/ 1| 150 0,09 Ein
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1 1 20[ 0,012 . Losch
|3_UAS_Grundvorgange ~||Aufnehmen und Plazieren .| Satz-Einf
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Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung Hf| N[{TMU Min Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen 1 1| 45 0,027 ~| Karte
20|PT3 [Reinigen 1/ 10] 100 0,06 Regeln
30|AC2 [:aqer 1| 1] 55| 0,033 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,027 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren 1| 1] 30 0,018 o
| 11 45 0,027 _
70|ZB2 |Einschlagen 5/ 1] 150, 0,09 —
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1| 1| 20/ 0,012| | Losch
|3_UA5_Grundvorgéinge j|hufnehmen und Plazieren = SEEFW
Qﬁﬂuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®4 Hilfsmit f Betdtigen * Bewegung SEi_I_L[:Eh
.. = ingabe
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Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
Lager zum Reinigen 1| 45 0,027 ~| Karte
Rginigen ;;':Eﬁ::;n 0 100 0,06 Regeln
30|AC2 |Lager 1. 1| 55| 0,033 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,027 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren 1| 1] 30 0,018 o
60|HA2 1] 1| 45 0,027 -
70|ZB2 |Einschlagen 5 1] 150, 0,09 Einf
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1| 1 20 0,012| . Losch
|3_UA5_Grundvorgéinge j|hufnehmen und Plazieren = SEEF'nf
£ Auf+Plaz ﬂ Plazieren |"#4 Hilfsmit f Betitigen * Bewegung Satz-Losch
= Eingabe
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Datei Eearbeﬁn Eingabe Anzeigen Optionen

Po > ' h| Hf| N|TMU Min Gruppe
Kopigren Strog+k
1( Enfugen stow  inigen 1 1| 45 0,027 ~| Karte
Loschen srae — 0 100 0,06 Regeln
- drluellen
3| MEALesi S;g m Datensatz 1] 1] 55| 0,033 Planvor
:l Pos Ende und eins  Strg+x mlarkieren' J 1 1 g’g grgig Feld
I plazieren :
Suchen 3 r K
6 otensote > 1| 1| 45 0,027 =
70/ZB2 |Einschlagen 5/ 1| 150 0,09 ?'"f
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1] 1] 20 0,012] . Losch
|3_UAS_Grundvorgange ~||Aufnehmen und Plazieren - SE"I'E'"f
273 Auf+Plaz | fig Plazieren [3 Hilfsmit | Betstigen | By Bewegung Satz-Losch
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Kérperbw| < Visuell Prozess
é ° s %. Beschr
= ?
o | g |
N2 37 a0 516N 177 T8 9T 400 (4 (421 (431 141 57 « |+ |# | #
1| 2| 3|4|5|6|7|8|9|10|11|12|13 (14| 15 ||+ ¥ | =




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10/AD2 |Lager zum Reinigen 1 1‘ 45| 0,027 ~| Karte
110 100 0,06 Regeln
30|AC2 [Lager 1| 1] 55| 0,033 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,027 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren 1| 1] 30 0,018 o
60|HA2 1] 1| 45 0,027 -
70|ZB2 |Einschlagen 5/ 1] 150, 0,09 —
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1| 1| 20/ 0,012| | Losch
|3_UA5_Grundvorgéinge j|hufnehmen und Plazieren = SEEFW
Qﬁﬂuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®4 Hilfsmit f Betdtigen * Bewegung SEi_I_L[:Eh
.. = ingabe
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Datei Eeark:iten Eingabe Anzeigen Optionen

Po > ' h| Hf| N|TMU Min Gruppe
Kopigren Strog+k
1l Eiﬁﬁfe“ Strg+v Ajnigen 1| 1| 45 0,027 = Karte
. g 110 100 0,06 Regeln
3|_|(—Marlfr.ierte Datensétzeﬁ' 1 55 0,033 Planvor
4| Pos Ende und eins 5tr+:-c Enz??ge.n und 1 45 Uroz? Id
5| g i positionieren. 1 30 U 018 Fe
Suchen 8 - d Kopie
6' Datensatz g 1 1 45 0,02? i
70/ZB2 |Einschlagen 5/ 1| 150 0,09 ?'"f
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1] 1] 20 0,012] . Losch
|3_UAS_Grundvorgange ~||Aufnehmen und Plazieren - SE"I'E'"f
273 Auf+Plaz | fig Plazieren [3 Hilfsmit | Betstigen | By Bewegung Satz-Losch
o~ Eingabe
Korperbw| < Visuell Prozess
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Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

| Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
Lager zum Reinigen 1] 1| 45| 0,027 ~| Karte
M 10 100 0,06 Regeln
Lager 1 1 55 0,033 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,027 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren 1| 1] 30 0,018 o
60|HA2 1] 1| 45 0,027 -
70|ZB2 |Einschlagen 5/ 1] 150, 0,09 —
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1| 1| 20/ 0,012| | Losch
|3_UA5_Grundvorgéinge j|hufnehmen und Plazieren = SEEFW
Qﬁﬂuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®4 Hilfsmit f Betdtigen * Bewegung SEi_I_L[:Eh
.. = ingabe
él(cnrperbw ',.LJVISUE‘" %.szess —
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e | | |
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Po >rEetne " h| Hf| N[TMU Min Gruppe
Kopigren Strog+k
1| Einfiigen sra+v  djnigen Karte
Lischen Strg+c Regeln
3 pe S 1 1] 55 0,033 | Planvor
4| Pos Ende und eins  Strg+x -l(— Es wird auf den 1 45 0,02? Feld
5| = nachsten leeren 1 30 0.018
Suchen L Datensatz r Kopie
Bl  Datensatz 3 positioniert. 1| 45 0,027 ot
70[ZB2 |Einschlagen 5 1] 150 0,09 =
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1 1 20[ 0,012 . Losch
|3—UA5_GrU"dVUI’Q5ﬂQE ~||Aufnehmen und Plazieren - Satz-Einf
Qﬁhuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®% Hilfsmit f Betatigen * Bewegung Satz-Losch
o~ Eingabe
Kérperbw| < Visuell Prozess
é s %. Beschr
= ?
Mo | |
[0 727 137 4| 5T e 17 [Fe | o 1907 1911 (12 1131|1441 (951 « | » |# | #
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Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code/Bemerkung ' Gruppe

30/AC2 |Lager Karte
40|AH2 |Lagerbock Regeln
50|PC1 |Lager genau plazieren Planvor
60(HA2 N Feld
70|ZB2 |Einschlagen Conie
80|AD1 |Fertig montiertes Lager _p
90|KA |zur Ablage Einf
Ldsch

Satz-Einf

3_UAS_Grundvorgange ~ || Aufnehmen und Plazieren M

Qﬁﬂuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®4 Hilfsmit f Betdtigen * Bewegung Satz-Losch
srperbw| 42 Visuell %. Prozess Eingabe
é KOrperbw] /= Beschr
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Mo | |
123 4|5 |6 7|8 (9 (1011 12 13(/14(/15 « + % *#
123|456 |7 |8|9|10/11(12|13|14| 15 |+ |+ | ¥|=*




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code/Bemerkung N Gruppe
Lager zum Reinigen 1 1 Karte
20/PT3 |Reinigen 1] 10] 100 0,06 Regeln
30|AC2 |Lager 1| 1] 55| 0,033 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1 1| 45 0,027 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren 1| 1] 30 0,018 Kobie
60|HA2 1| 1| 45 0,027 P
70/ZB2 |Einschlagen 5 1| 150 0,09 F'"f
80/AD1 |Fertig montiertes Lager 1 1) 20 0,012] . Losch
|3—UA5_GrU“dVGI’Q5I‘IQE ~||Aufnehmen und Plazieren - SEE'IE'"f
=2 Auf+Plaz | fig Plazieren |34 Hilfsmit | ¥ Betitigen * Bewegung| 28z LOSCh
= Eingabe
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Po > ' h| Hf| N|TMU Min Gruppe
Kopigren Strog+k
Einfigen gl nigen 1 1 45 0,027 RIS
2| Laschen Strg+c 1| 10! 100 0,06 Regeln
3 Markieren Strg+H 1 1 55 0;033 Planvor
Positionieren Strg+L
4 Pos Ende und eins  Strg+x 1 1 45 0,02? Feld
5|m : - Eingabemaske wird .
: Kopie
Bl Datensatz B Weitersuchen Strg+M Eé:ﬂi:lgnud;}:kﬂgrzﬁn Epf
70[ZB2 [Einschlagen FErsetn.. Sty definiert werden. =
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1 . o Losch
|3—UA5_GrU"dVUI’Q5ﬂQE ~||Aufnehmen und Plazieren - Satz-Einf
;ﬁ Auf+Plaz ﬂ Plazieren |"®% Hilfsmit f Betatigen * Bewegung Satz-Losch
= Eingabe
4" Korperbw| = Visuell %. Prozess BES ;
chr
| ?
e |||
[0 27 37| 4 75T fen 177 '8 o7 407 [311 1420 30| (141 157 « |+ | # | #
123|456 |7 |8|9|10/11(12|13|14| 15 |+ |+ | ¥|=*




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code/Bemerkung Gruppe
Lager zum Reinigen Karte
20|PT3 [Reinigen Regeln
30|AC2 |Lager 1] 55| 0,033 Planvor
40|AH2 |Lagerbock g
50|PC1 |Lager genau plaziers
60|HA2 Tachwert |
70/ZB2 |Einschlagen Feld-Name POS [~
80|AD1 |Fertig montiertes Ladsych-position |beliebig -
|3_UA5_Grundvorgéinge j GroB/klein n
=2 Auf+Plaz | fig Plazieren |®e HiljAlle Felder T
él(fjrperbw ﬁ‘ﬁ!isuell %.Prc Abbruch OK
== ?
e | 4 |
1 "2 '3 (45 (|'6 |7 8|9 1011 (12 13|14 15 +|+ |+ | *
1| 2| 3|4|5|6|7|8|9|10|11|12|13 (14| 15 ||+ ¥ | =




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code/Bemerkung Gruppe
Lager zum Reinigen Karte
20|PT3 |Reinigen Regeln
30|AC2 |Lager 1] 55| 0,033 Planvor
40|AH2 |Lagerbock -
50|PC1 |Lager genau plaziers
60(HA2 Suchwert |
70/ZB2 |Einschlagen Feld-Name POS Jﬂ
80|AD1 |Fertig montiertes Ladgych-position [POS A
|3_UA5_Grundvorgéinge j GroB/klein E%I_R%I?&NG
£ Auf+Plaz ﬂ Plazieren |73 Hil{Alle Felder 0D
él(fjrperbw ﬁ‘ﬁ!isuell %.Prc ‘ﬂ‘bbr”CtEﬁSzCHm L
PANZ
TE 5| =] ?
TEG | | |
123456?891{]11%{3[.,4 15 « + | % #
1 (23| 4| 56|78 9|10 11 |GA WEREIEZE 2 -




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

40|AH2 |Lagerbock

50|PC1 |Lager genau plazierd

60|HA2

70|ZB2 |Einschlagen

Suchwert
Feld-Name

55

Code/Bemerkung Gruppe
Lager zum Reinigen Karte

20|PT3 [Reinigen Regeln

30|AC2 |Lager 1 0,033 Planvor

(elo T -

80|AD1 |Fertig montiertes Ladsych-position beliebig -
|3_UA5_Grundvorgéinge j GroB/klein n
=2 Auf+Plaz | fig Plazieren |®e HiljAlle Felder T i
él(fjrperbw /= Visuell %.Prc Abbruch OK
AE?
e |||
1 2|3 4 5|6 7|8 9 10 11 12|13 |14 15 « |+ ¥ *
112, 3|4 |56 |7 ,8|9 10|11 1213|114 15 |+ |+ ¥ &




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code/Bemerkung Gruppe
Lager zum Reinigen Karte
20|PT3 [Reinigen Regeln
30|AC2 |Lager 1] 55| 0,033 Planvor
40|AH2 |Lagerbock g
50|PC1 |Lager genau plaziers
60{HA2 Suchwert Al
70/ZB2 |Einschlagen Feld-Name CODE [~
80|AD1 |Fertig montiertes Ladsych-position |beliebig -
|3_UA5_Grundvorgéinge j GroB/klein n
=2 Auf+Plaz | fig Plazieren |®e HiljAlle Felder T
él(fjrperbw ﬁ‘ﬁ!isuell %.Prc Abbruch OK
- ?
e | 4 |
1 "2 '3 (45 (|'6 |7 8|9 1011 (12 13|14 15 +|+ |+ | *
1| 2| 3|4|5|6|7|8|9|10|11|12|13 (14| 15 ||+ ¥ | =




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code/Bemerkung N Gruppe
Lager zum Reinigen 11 Karte
20|PT3 |Reinigen 1] 10{ 100 0,06 Regeln
30|AC2 |Lager 1| 1] 55| 0,033 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,027 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren 1| 1] 30 0,018 o
60|HA2 i) 1| 45/ 0,027 _
70|ZB2 |Einschlagen 5/ 1] 150, 0,09 —
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1| 1| 20/ 0,012| | Losch

|3_UA5_Grundvorgéinge j|hufnehmen und Plazieren j SEEE
Qﬁﬂuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®4 Hilfsmit f Betdtigen * Bewegung SEi_I_Lt:’Eh
.. L ingabe
él(cnrperbw ',.LJVISUE‘" %.szess E-Eb.-gchr
| ?
Mo | |
123 4|5 |6 7|8 (9 (1011 12 13(/14(/15 « + % *#
123|456 |7 |8|9|10/11(12|13|14| 15 |+ |+ | ¥|=*




Pg SteuEng g Hf| N[{TMU Min Gruppe
Kopigren Strog+k
Einfligen Strg+v iniqen 1 1 45 0,02? - Karte
2( toschen St 1] 10[ 100 0,06 Regeln
3 Markieren Strg+H 1 1 55 0r033 TR
Positionieren Strg+L
4 Pos Ende und eins  Strg+x 1 1 45 0,02? Feld
SIM "'5‘;""" swaer L1l 30[ 0,018 :
Bl Datensatz * EitEﬂ = Néchsmn Datens_atz.mit Kﬂiple
70[ZB2 [Einschlagen Ersezen.. gleichen Suchkiterien =
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1] " % I
|3_UA5_GrundvGrgéinge j|hufnehmen und Plazieren 7| I
£ Auf+Plaz ﬂ Plazieren [*#4 Hilfsmit f Betétigen * Bewegung Satz-Lsch
= Eingabe
Kérperbw| < Visuell Prozess
é "LJ %. Beschr
= ?
Mo | |
[0 727 137 4| 5T e 17 [Fe | o 1907 1911 (12 1131|1441 (951 « | » |# | #
123|456 |7 |8|9|10/11(12|13|14| 15 |+ |+ | ¥|=*




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code/Bemerkung N Gruppe
10/|AD2 |Lager zum Reinigen 1 1 Karte
20|PT3 |Reinigen 1/ 10 Regeln

1 1 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,027 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren 1| 1] 30 0,018 o
60|HA2 ~ 1/ 1| 45 0,027 -
70|ZB2 |Einschlagen "5 1] 150 0,09 —
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1| 1| 20/ 0,012| | Losch

|3_UA5_Grundvorgéinge j|hufnehmen und Plazieren j SEEFW
Qﬁﬂuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®4 Hilfsmit f Betdtigen * Bewegung SEi_I_L[:Eh
.. = ingabe
él(cnrperbw ',.LJVISUE‘" %.szess —
= ?
e | | |
1 2 3[4 /56 |7 (89 [10 11 12| 13(14| 15 «(+ # *
12|34 5|6 |7|8|9 (1011|1213 |14| 15 |»|¥+ ¥ *




A

Steuerung z
Kopieren Strg+k TMU Min GFU[}DE
Einfigen svg+  sinigen 1 1| 45 0,027] ~| Karte
2| Lischen Strg+c 1| 10l 100 0,06 Regeln
Marlieren Strg+H 1 1 55 0; 033 Planvor
Positionieren Strg+L
4 Pos Ende und eins  Strg+x 1 1 45 0,02? Feld
Y -
O\ TN oo e 1 30 0,018 Kopie
Bl Datensatz ¥|  Weitersuchen Strg+M o~ E‘_d: x O ll:j?d = Einf
- INgaemaske Wir In
70|£BZ |Einschlagen eingeblendet und es kann eine
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1 Suchéi_ngaie ?ci*;te die Ersetz-
ngabe 1e eZ0ogen C
|3_UA5_GrundvGrgéinge j|hufnehmen eingetragen werden. hSﬂaiz Einf
Qﬁhuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®4 Hilfsmit f Bﬁm—;- BeWEguIg tz-Lésch
o~ Eingabe
Kérperbw| < Visuell Prozess
é s %. Beschr
| ?
Mo | |
[0 27 37| 4 75T fen 177 '8 o7 407 [311 1420 30| (141 157 « |+ | # | #
123|456 |7 |8|9|10/11(12|13|14| 15 |+ |+ | ¥|=*




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code/Bemerkung ' Gruppe

10|AD2 |Lager zum Reinigen Karte
20|PT3 |[Reinigen Regeln

Planvor

40|AH2 |Lagerbock Suchen und ersetzen
50|PC1 |Lager genau plazie

60|HA2 _ Ersetzen durch |
70|ZB2 |Einschlagen reld-Name CODE

80|AD1 |Fertig montiertes Lg
|3_UA5_Grundvorgéinge

Suchen nach | A

Such-Position | beliebig
— GroB/klein n

L ][

=2 Auf+Plaz | Jig Plazieren |0 Hl Al ercotzen
él(fjrperbw /= Visuell %.Pr Abbruch I OK
= ?
| |
1 /2|3 |4 56 |7 8|9 101112 13|14 15 « |+ % | *
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Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

=

Code/Bemerkung Gruppe

10/AD2 |Lager zum Reinigen 1 1 Karte

20|PT3 |Reinigen 1| 10 Regeln
1 1 Planvor

40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,027 Feld

50|PC1 |Lager genau plazieren 1| 1| 30{ 0,018 o

60|HA2 1| 1] 45 0,027 -

70|ZB2 |Einschlagen 5/ 1| 150 0,09 Einf

1

80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1 20 0,012| | Losch

|3—UA5_GrU“dVGI’Q5I‘IQE ~||Aufnehmen und Plazieren - Satz-Einf
£ Auf+Plaz ﬂ Plazieren [*#4 Hilfsmit f Betétigen * Bewegung Satz-Losch
srperbw| 42 Visuell %.szess St
émmer a x Beschr
=
| » 9
1 2 3[4 /56 |7 (89 [10 11 12| 13(14| 15 «(+ # *
12|34 5|6 |7|8|9 (1011|1213 |14| 15 |»|¥+ ¥ *




Datei Eearheﬁn Eingabe Anzeigen Optionen

=

| Pos|Code Bemerkung Gruppe

10/AD2 |Lager zum Reinigen 1 1 Karte

20|PT3 |Reinigen 1| 10 Regeln
1 1 Planvor

40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,027 Feld

50|PC1 |Lager genau plazieren 1| 1| 30{ 0,018 o

60|HA2 1| 1] 45 0,027 -

70|ZB2 |Einschlagen 5/ 1| 150 0,09 Einf

1

80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1 20 0,012| | Losch

|3—UA5_GrU“dVGI’Q5I‘IQE ~||Aufnehmen und Plazieren - Satz-Einf
£ Auf+Plaz ﬂ Plazieren [*#4 Hilfsmit f Betétigen * Bewegung Satz-Losch
srperbw| 42 Visuell %.szess St
émmer a Beschr
=
| » 9
1 2 3[4 /56 |7 (89 [10 11 12| 13(14| 15 «(+ # *
12|34 5|6 |7|8|9 (1011|1213 |14| 15 |»|¥+ ¥ *




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

| Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen 1 1| 45 0,027 ~| Karte
20|PT3 [Reinigen 1/ 10] 100 0,06 Regeln
30|AC2 |Lager 1| 1] 55| 0,033 Planvor
Feld
Lager genau plazier%n 1| 1] 30 0,018 o
1| 1] 45 0,027 -
Einschlagen 5| 1] 150] 0,09 —
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1| 1| 20/ 0,012| | Losch
|3_UA5_Grundvorgéinge j|hufnehmen und Plazieren = SEEFW
Qﬁﬂuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®4 Hilfsmit f Betdtigen * Bewegung SEi_I_L[:Eh
. P ingabe
él(cnrperbw ',.LJVISUE‘" %.szess —
= ?
e | | |
1 2 3[4 /56 |7 (89 [10 11 12| 13(14| 15 «(+ # *
12|34 5|6 |7|8|9 (1011|1213 |14| 15 |»|¥+ ¥ *




Datei EearE:iten Eingabe Anzeigen Optionen

Pﬂ' Steuerung 3
Kopigren Strog+k
1| Einfligen Strg+v
2| Laschen Strg+c
3 Markieren StrgH
Positionieren Strg+L
Pos Ende und eins  Strg+x
5| Suchen r
6 I
70[ZB2 |Einschlagen
80|AD1 |Fertig montie

h| Hf| N|TMU Min Gruppe

sinigen 1) 1| 45 0,027 ~| Karte
1| 10| 100 0,06 Regeln
1 1| 55 0,033 Planvor

1 1 45 0,027 Feld

plazieren 1] 1| 30/ 0,018 Kopie

Rickaanga  stg+T | 1| 45| 0,027 -
Ausschneiden  Strg+A - A — 3 Einf
Aktuellen Datensatz in den

Kopieren
Einfligen

Strg+V

Zwischenspeicher kopieren.

" Satz-Einf

3_UAS_Grundvorgénge E;:;::Eiben zgii' und Plazieren - -
Qﬁhuﬂplaz ﬂ Plazieren ["®% HIITSMIT | etatigen * Bewegung Satz-Lsch
— Eingabe

Kérperbw| 4= Visuell Prozess

é D - %. Beschr
= ?
Mo | |
[0 727 137 4| 5T e 17 [Fe | o 1907 1911 (12 1131|1441 (951 « | » |# | #
123|456 |7 |8|9|10/11(12|13|14| 15 |+ |+ | ¥|=*




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

| Pos|Code|Bemerkung h| Hff N|TMU Min Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen 1 1| 45 0,027 ~| Karte
20|PT3 |Reinigen 1/ 10{ 100 0,06 Regeln
30|AC2 |Lager 1| 1] 55 0,033 Planvor
el
50/PC1 |Lager genau plazieren |11l 1l 20l (0,018 Kopi
60|HA2 J NEPUDEETHEE}::;”EE 0,027 —
70|ZB2 |Einschlagen o—r—oo— 0,09 Einf
80|AD1 |Fertiq montiertes Lagby 1 1| 20/ 0,012| . Losch
|3_UA5_Grundvorgéinge j|hufnehmen und Plazieren - SEEF'nf
=2 Auf+Plaz | fig Plazieren |34 Hilfsmit | ¥ Betitigen * Bewegung| 28z LOSCh
— Eingabe
Korperbw| 4= Visuell Prozess
é ’ e~ %. Beschr
| ?
Mo | |
123 4|5 |6 7|8 (9 (1011 12 13(/14(/15 « + % *#
123|456 |7 |8|9|10/11(12|13|14| 15 |+ |+ | ¥|=*




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

| Pos|Code|Bemerkung Hf| N[{TMU Min Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen 1 1| 45 0,027 ~| Karte
20|PT3 [Reinigen 1/ 10] 100 0,06 Regeln
30|AC2 |Lager 1| 1] 55| 0,033 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,027 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren 1| 1] 30 0,018 o
v 1 11 45 0,027 _
70/ZB2 |Einschlagén 5/ 1] 150, 0,09 —
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1| 1| 20/ 0,012| | Losch
|3_UA5_Grundvorgéinge j|hufnehmen und Plazieren = SEEFW
Qﬁﬂuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®4 Hilfsmit f Betdtigen * Bewegung SEi_I_L[:Eh
.. = ingabe
él(cnrperbw ',.LJVISUE‘" %.szess —
= ?
e | | |
1 2 3[4 /56 |7 (89 [10 11 12| 13(14| 15 «(+ # *
12|34 5|6 |7|8|9 (1011|1213 |14| 15 |»|¥+ ¥ *




Datei Eeartﬁiten Eingabe Anzeigen Optionen

Steuerung H

Kopigren Strog+k Mln GFUDDE
1( Enfigen stov binigen 1 1| 45 0,027 ~| Karte
2 toshen St 1] 10| 100]  0,06] | Regeln
3 Markieren StrgH i 1 55 0r033 o

Positionieren Strg+L
4 Pos Ende und eins  Strg+x 1 1 45 0,027 Feld
S e , blazieren il 1] 30; 0,018 Kopie
70[ZB2 |Einschlagen | Ausschneiden swa+a | 1] 150/ 0,09 Einf
80|AD1 |Fertig montie Kopieren Srg K An der aktuellen Position Lésch

wird ein leerer Datensatz Satz-Einf

- Uberschreiben Strg+0 : =
|?:_UA5_GrundvGrgange Lﬁ:;nre' = St;# eingefiigt. e
=53 Auf+Plaz ﬂ Plazieren ["®% HIITSMIT | etatigen 1 Bewegung

— Eingabe
Kérperbw| 4= Visuell Prozess i
é D - %. Beschr
= ?
Mo | |
[0 727 137 4| 5T e 17 [Fe | o 1907 1911 (12 1131|1441 (951 « | » |# | #
123|456 |7 |8|9|10/11(12|13|14| 15 |+ |+ | ¥|=*




24 AMMZL EBX
Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen
| Pos|Code|Bemerkung Hf| N|TMU Min Gruppe
30|AC2 |Lager 1 1] 55 0,033 | Karte
40/AH2 |Lagerbock i1 1| 45 0,027 Regeln
50/PC1 |Lager genau plazieren i 1] 30 0,018 Planvor
60 Feld
70|HA2 1| 1] 45 0,027 Kople
80|ZB2 |Einschlagen 5 1] 150 0,09 -
90|AD1 |Fertig montiertes Lager 1 1| 20/ 0,012 £
100/KA |zur Ablage 4| 2| 200 0,12| | Losch
3_UAS_Grundvorgange ~ || Aufnehmen und Plazieren M SEEFW
Qﬁﬂuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®4 Hilfsmit f Betdtigen * Bewegung SEi_I_L[:Eh
. = ingabe
él(cnrperbw ',.LJVISUE‘" %.szess —
= ?
Mo | |
1 2 3[4 /56 |7 (89 [10 11 12| 13(14| 15 «(+ # *
12|34 5|6 |7|8|9 (1011|1213 |14| 15 |»|¥+ ¥ *




Datei Ba=El== 0 Eingabe Anzeigen Optionen

Steuerung .
copieren sk N| TMU Min Gruppe
Einfligen Strg+v i| 1| 55 0,033| # Karte
Laschen Strg+c 1 1 45 0;02? Regeln
Markieren StrgH .
Sl Pasitionieren Strg+ plazieren 1 1 50 0,018 - Planvor
Pos Ende und gins  Strg+x Feld
7 1] 1| 45 0,027 :
Suchen r Kopie
8l Rickgéngin  Strog4T 1| 150 0,09 _pf
90 ADI Ferth mcntlt ::s_sdﬂneiden sweth | 1] 20| 0,012 =
100(KA |zur Ablage | oo ciouy % t2|2]I2t] : II]t %2t Losch
[berachreiben 5 = atensatz wird mi dten aus N
3_UAS_Grundvorgange r oe 5 dem Zwischenspeicher = Emf
Qﬁhuﬂplaz ﬂ Plazieren " Hilfsmit [ 4™ tiberschrieben. _E'I_Lﬂsth
= Eingabe
é Kérperbw| s~ Visuell %. Prozess Beg |
chr
| ?
o |4
(00727 30 4 'ST e 777 8 o7 190 (90 (390 (437 (341 5T « |+ [# | #
123|456 |7 |8|9|10/11(12|13|14| 15 |+ |+ | ¥|=*




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code/Bemerkung ' Gruppe

30/AC2 |Lager Karte
40|AH2 |Lagerbock Regeln
50|PC1 |Lager genau plazieren Planvor
Lagerbock Feld

i Kopie
Einschlagen .Pf
Fertig montiertes Lager Ein
zur Ablage Lésch

3_UAS_Grundvorgénge ~||[yfnehmen und Plazieren .| Satz-Einf

Qﬁﬂuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®4 Hilfsmit f Betdtigen * Bewegung Satz-Losch
srperbw| 42 Visuell %. Prozess Eingabe
é KOrperbw] /= Beschr
= ?
Mo | |
123 4|5 |6 7|8 (9 (1011 12 13(/14(/15 « + % *#
123|456 |7 |8|9|10/11(12|13|14| 15 |+ |+ | ¥|=*




Datei Eearl:[eiten Eingabe Anzeigen Optionen

| Pos|Code Bemerkung ' Gruppe

30/AC2 |Lager Karte
40|AH2 |Lagerbock Regeln
50|PC1 |Lager genau plazieren Planvor
Lagerbock Feld

i Kopie
Einschlagen .Pf
Fertig montiertes Lager Ein
zur Ablage Lésch

3_UAS_Grundvorgénge ~||Aufnehmen und Plazieren .| Satz-Einf

Qﬁﬂuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®4 Hilfsmit f Betdtigen * Bewegung Satz-Losch
srperbw| 42 Visuell %. Prozess Eingabe
é KOrperbw] /= Beschr
= ?
Mo | |
123 4|5 |6 7|8 (9 (1011 12 13(/14(/15 « + % *#
123|456 |7 |8|9|10/11(12|13|14| 15 |+ |+ | ¥|=*




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code

Bemerkung

Gruppe

30|AC2

Lager

40(AH2

Lagerbock

Karte

Regeln

50|PC1

Lager genau plazieren

g

Einschlagen

Fertig montiertes Lager

zur Ablage

I — e | =

Planvor

Feld

Kopie

Einf

Ldsch

£ Auf+Plaz ﬂ Plazieren [*#4 Hilfsmit f Betétigen * Bewegung Satz-Losch
srperbw| 42 Visuell %.szess St
émmer a Beschr

=

| » 9

1 2 3[4 /56 |7 (89 [10 11 12| 13(14| 15 «(+ # *

12|34 5|6 |7|8|9 (1011|1213 |14| 15 |»|¥+ ¥ *




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code|Bemerkung

30|AC2 |Lager

40|AH2 |Lagerbock

50|PC1 |Lager genau plazieren
60|AH2 |Lagerbock
N
Einschlagen

Fertig montiertes Lager
zur Ablage

Gruppe
Karte

Regeln

Planvor
Feld
Kopie
Einf
Losch

I — e e | =

£ Auf+Plaz ﬂ Plazieren [*#4 Hilfsmit f Betétigen * Bewegung Satz-Losch
srperbw| 42 Visuell %.szess St
émmer a Beschr

=

| » 9

1 2 3[4 /56 |7 (89 [10 11 12| 13(14| 15 «(+ # *

12|34 5|6 |7|8|9 (1011|1213 |14| 15 |»|¥+ ¥ *




Steuerung
Kopigren Strog+k N GFUDDE
Einfiigen Strg+v i| 1| 55/ 0,033 # Karte
Loschen st 1] 1| 45/ 0,027 Regeln
’:E"_k?e“?“ Stet plazieren 1| 1| 30| 0,018 | planvor
ositionieren Strg+L
Pos Ende und eins  Strg+x 1 1 45 0,02? FEl[l
Suchen L Kopie
8l Rickgéngin  Strog4T 1| 150 0,09 _pf
90[ADI [Fertig montje Ausscmeden stost | 1] 20| 0,012 =
100|KA |zur Ablage | o swasy | 2] 2000 0,12] | LOsch
Uberschreiben Strg+0 v Satz-Einf
Aktuellen Datensatz =
=2 Auf+Plaz | fig Plazieren j loschen. lﬁg Satz-Losch
4" Broerbw| 52 Visuell %. o T Eingabe
orperbw isue rozess i
’ Beschr
= ?
e | |
1203 45 6 7 |/8|9 10 11 12 (1314 15 «|+ % *
1|/ 2|3|4|5|6|7|8)|9|10|11|12| 13|14 15 |+|¥+ ¥ =




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code/Bemerkung ' Gruppe

30/AC2 |Lager Karte
40|AH2 |Lagerbock Regeln
50|PC1 |Lager genau plazieren Planvor
60|AH2 |Lagerbock Feld

Einschlagen

Fertig montiertes Lager
zur Ablage

Kopie
Einf
Lésch

=2 Auf+Plaz | fig Plazieren 3% HilfBinit % Betitigen | By Bewegung Satz-Losch
srperbw| 42 Visuell %.szess St
émmer a Beschr

= ?

| |

12 (3 45|67 8 ([9 1011 12 (13|14 ([15 « |+ % *

1123 4|5, 6|7 8|9 1011 12|13 /14| 15 |+ + | ¥ *




A AMMIL
Datei Eearbﬂ:en Eingabe Anzeigen Optionen

| Po e ’ h HA _N[TMU[__ Min| | Gruppe
Kopigren Strog+k
3| Enfugen Strg+v i| 1| 55/ 0,033 # Karte
g == e 1| 1] 45 0,027] | Regeln
) ::;E?n?;en :1;31 plazieren 1 1 50 0,018| - Planvor
l Pos Ende und eins  Strg+x 1 00 Feld
Suchen r Kopi
S =TI rtes Lager | | 1|, 1] 20| 0,012 o
90[KA[zur Ablage 4l 2| 200 0,12 Einf
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Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code/Bemerkung ' Gruppe

30/AC2 |Lager Karte
40|AH2 |Lagerbock Regeln
50|PC1 |Lager genau plazieren Planvor
60|AH2 |Lagerbock Feld

Einschlagen

Fertig montiertes Lager

zUr Ablage Einf
Ldsch

Kopie
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Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Gruppe
Karte

Code|Bemerkung

30]AC2 |Lager

40|AH2 |Lagerbock

50|PC1 |Lager genau plazieren
60|AH2 |Lagerbock
Einschlagen k|
Fertig montiertes Lager
zur Ablage

Regeln

Planvor
Feld
Kopie
Einf
Losch

I~ e | =

£ Auf+Plaz ﬂ Plazieren [*#4 Hilfsmit f Betétigen * Bewegung Satz-Losch
srperbw| 42 Visuell %.szess St
émmer a Beschr
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| » 9

1 2 3[4 /56 |7 (89 [10 11 12| 13(14| 15 «(+ # *
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Datei Wa=Eld <=y Eingabe Anzeigen Optionen

Steuerung ' h| Hf| N|TMU Min Gruppe
Kopigren Strog+k

Einfiigen Strg+v i| 1| 55/ 0,033 # Karte
Loschen St 1] 1] 45| 0,027 Regeln
’:E"_k?e“?“ sto# - hlazieren 1| 1| 30/ 0,018 | Pplanvor
ositionieren Strg+L

Pos Ende und eins  Strg+x 1 1 45 0,02? Feld
suchen 5 1 150 0,09 Kopie

r———— Aktuell_er Datens_atz wird gn_alclsn:ht
90|KA |zur Ab|EICIE o - und in den Zwischenspeicher

Kopieren Strg+K T

. oplert.

Einfligen Strg+V s
3_UAS_Grundvorgénge t';:;::abe” zgii' und Plazieren Satz-Einf
Qﬁhuﬂplaz ﬂ Plazieren "% HIIFSMIt etatigen * Bewegung Satz-Lsch

= Eingabe
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Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code/Bemerkung ' Gruppe

30/AC2 |Lager Karte

40|AH2 |Lagerbock Regeln
50|PC1 |Lager genau plazieren Planvor
60|AH2 |Lagerbock Feld

Fertig montiertes Lager
zur Ablage

Kopie
Einf
Lésch

£ Auf+Plaz ﬂ Plazieren [*#4 Hilfsmit f Betétigen * Bewegung Satz-Losch
srperbw| 42 Visuell %.szess St
émmer a Beschr

=

| » 9

1 2 3[4 /56 |7 (89 [10 11 12| 13(14| 15 «(+ # *

12|34 5|6 |7|8|9 (1011|1213 |14| 15 |»|¥+ ¥ *




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code

Bemerkung

Gruppe

30|AC2

Lager

40(AH2

Lagerbock

Karte
Regeln

50|PC1

Lager genau plazieren

60]AH2

Lagerbock

70]AD1

Fertig montiertes Lager

80[KA

zur Ablage

Fa

i~ =
Meue Position
anwahlen.

Planvor
Feld
Kopie
Einf
Losch

£ Auf+Plaz ﬂ Plazieren [*#4 Hilfsmit f Betétigen * Bewegung Satz-Losch
srperbw| 42 Visuell %.szess St
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Datei BEEEl=0= 0 Eingabe Anzeigen

Optionen

Steuerung
Kopigren Strog+k N GFUDDE
Einfiigen Strg+v i| 1| 55 0,033| # Karte
Laschen Strg+c 1 1 45 0,02? Regeln
G| Mrkieren stef Ihlazieren 1] 1| 30/ 0,018 | Pplanvor
Positionieren Strg+L
Pos Ende und eins  Strg+x 1 1 45 0,02? Feld
L —— , tes Lager i 1] 20, 0,012 o
SIS ickosngo  Sto+T 21 200 0,12 -
Ausschneiden Strg+a Einf
Kopieren Strg+K Lésch
Einfligen Strg+V )
- — Mit Daten aus dem _Ei
3_UAS_Grundvorgange Uberschreben Sirg +U ausgeschnittenen Satz-Einf
|. . Laschen Strg+F _ T e Satz-Lsch
=53 Auf+Plaz ﬂ Plazieren ["®®HITSMIT [&™ B4  iberschreiben.
— . Eingabe
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Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code/Bemerkung ' Gruppe

AC2 |Lager Karte
AH2 |Lagerbock Regeln
PC1 |Lager genau plazieren Planvor
AH2 |Lagerbock Feld
Fertig montiertes Lager :
Kopie
zur Ablage -
Einschlagen Einf
Ldsch

3_UAS_Grundvorgénge ~ || Asfnehmen und Plazieren .| Satz-Einf

Qﬁﬂuﬂplaz ﬂ Plazieren |"®4 Hilfsmit f Betdtigen * Bewegung Satz-Losch
srperbw| 42 Visuell %. Prozess Eingabe
é KOrperbw] /= Beschr
= ?
Mo | |
123 4|5 |6 7|8 (9 (1011 12 13(/14(/15 « + % *#
123|456 |7 |8|9|10/11(12|13|14| 15 |+ |+ | ¥|=*




Datei Ba=El:{~= 0 Eingabe Anzeigen Optionen

Steuerung * i Gru
pi hl Hfl N|[TMU[  Min ppe
Einfiigen Strg+v i| 1| 55/ 0,033 # Karte
La=zch Strg+c
i : 1 1| 45 0,027 Regeln
Marideren ste plazieren 1 1| 30/ 0,018 | Pplanvor
Positionieren Strg+L
Pos Ende und eins  Strg+x 1 1 45 0,02? Feld
L —— , rtes Lager 1 1l 20/ 0.012] [
8 o e — Geldschte oder ausgeschnittene
Rilckgangig Datensatze kinnen wieder
90 ZB2 Einschlagen kit hergestellt werden.
Kopieren Strg+K
Einfligen Strg+V —

Uberschreiben Strg+0

Laschen Strg+F
TEEHIITSMIT [ ™ Betatigen *Bewegung

=2 Auf+Plaz | fig Plazieren

= Eingabe
Korperb i Visuell P
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e | |
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Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code/Bemerkung ' Gruppe

30/AC2 |Lager , Karte

40|AH2 |Lagerbock , Regeln
50|PC1 |Lager genau plazieren ; Planvor
60|AH2 |Lagerbock , Feld

70|AD1 |Fertig montiertes Lager
80|KA |zur Ablage -
90 zsz Elnschlaqen 150 0,09 Einf

IE-‘EE Losch

Kopie

3_UAS_Grundvorgange ~ || Aufnehmen und Plazieren -| Satz-Einf
£ Auf+Plaz ﬂ Plazieren |"#4 Hilfsmit f Betitigen * Bewegung Satz-Losch
éK" bwl 2 Visuell %.p Eingabe
drperbw| J4 Visue rozess —
. |
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Datei Bearbeiten Einq‘fs'l:ue Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung h| Hff N|{TMU Min Gruppe

40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,027 ~| Karte

50|PC1 |Lager genau plazieren 1| 1| 30 0,018 Regeln
60|HAZ2 |Hammer 1| 1| 45| 0,027 Planvor
70|ZB2 |Einschlagen 5/ 1| 150 0,09 Feld

80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1] 1| 20| 0,0120 Kople
90|HB1 |zur Ablage 4 2 320 0,1920 -

100 PB2 Reinigen 1 0,0180 Einf
-I-E! 0,0720] .| Losch
3_UAS_Grundvorgange M |hufnehmen und Plazieren M SEEme
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Kérperb ! Visuell P
& orperow ')-1 1SLIe % [MOZess Beschr
= ?
e | 4 9| B
12 345 |6 7|8 (|9 1011 1213 14 15 * |+ % +
1/ 23| 4|5|6|7|8)|9|10|/11|12| 13|14 15 |+ |+ ¥ =




Datei Bearbeiten BSh=s=8 Anzeigen Optionen

3_UAS_Grundvorgange M |Aufnehmen und Plazieren M

Pos|Codel| METEIETETETTMN | | geiriane AvswahlEingabe || GTUPDe
40lAH2 || e R Prozedur aufgerufen. Karte
EO|PC1 || Dokumentaton 5Stg+d 2R 1T 1T 30 0,018 Regeln
60/HA2 |Hammer 1] 1| 45 0,027 Planvor
70|ZB2 |Einschlagen 5 1| 150 0,09 Feld
80|AD1 |Fertig montiertes Laqer 1| 1| 20 0,0120 Kople
90 zur Ablage 4 2 320 0,1920 :
100 PB2 Reinigen 1 0, 01&0 Einf
-I-E! .| Losch
Satz-Einf

Lﬁhuﬂplaz @ Plazieren |"%4% Hilfsmit ,f Betatigen ,ﬁ Bewegung Satz-Losch
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Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Bemerkung [
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Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen
Pos|Code|Bemerkung h| Hff N|{TMU Min Gruppe
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,027| ~| Kerte
50|PC1 |Lager genau plazieren 1] 1| 30 0,018 Regeln
60|HAZ2 |Hammer 1| 1| 45| 0,027 Planvor
70|ZB2 |Einschlagen 5 1| 150 0,09 Feld
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1] 1 Kopie
90|HB1 |zur Ablags 4 P
100 Reiniger Positions-Datei

Bemerkung | LTS
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Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
40|AH2 |Lagerbock 1) 1| 45| 0,027 ~| Kerte
50|PC1 |Lager genau plazieren 1| 1| 30[ 0,018 Regeln
60|HA2 |Hammer 1] 1| 45| 0,027 Planvor
70|ZB2 |Einschlagen 5/ 1| 150 0,09 Feld
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1| 1| 20 0,0120 Kople
90|HB1 |zur Ablage 4 2 320 0,1920 -
100 PB2 Reinigen 1 0,0180 Einf
-I-E! 0,0720 Lésch
Satz-Einf
=28 Auf+Plaz | filg Plazieren |84 Hilfsmit | % Betitigen ,ﬁ Bewegun el
= Eingabe
Ka b : Visuell p
@ orperow fl-_z 1SLIe % [MOZess Beschr
= ?
[ e | 4 | B
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Datei Bearbeiten Eng:*& Anzeigen Optionen

Pos|Codelt leingabE o Einlgallzrema:ake ﬁ'_!|r alle | Min Gruppe
40[AH2 [I P Dmencass | | 0,027] & Karte
S0|PC1 || oDokumentaton Strg+D A 0,018 REQE'H
60/HA2 |Hammer 1] 1| 45 0,027 Planvor
70|ZB2 |Einschlagen 5 1| 150 0,09 Feld
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1| 1| 20 0,0120 Kople
90 zur Ablage 4 2 320 :

100 PB2 Reinigen 1 o 01&0 —

-I-E! .| Losch
Satz-Einf

3_UAS_Grundvorgange M |Aufnehmen und Plazieren M

Lﬁhuﬂplaz @ Plazieren |"%4% Hilfsmit ,f Betatigen ,ﬁ Bewegung Satz-Losch
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Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung Hf| N|TMU Min Gruppe
gg ﬁgf ::a Dositions-Datei: 100,0 0K
& Analysen-Position | [lifi
60|HA2 [Ha
70/7B2 |EidMTM-Code PB2) j
30|AD1 |FelBemerkung | Reinigen
90/HB1 [zufh -
N =73 Hsufigkeit / Folge -
Anzahl M
3_UAS_Grundvq je Folge 30
28 Auf+Plaz | dMinuten je Folge | 0.0180
él Korperbw| Einzelzeit 130
Ablaufart |
A |
| Abbruch 'FI' OK
|12 3 57 778 0 00 o F 5 FFF
|123455?591[}1112131415***




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung h| Hff N|TMU Min Gruppe
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,027| ~| Kerte
50|PC1 |Lager genau plazieren 1] 1| 30 0,018 Regeln
60|HA2 |Hammer 1 1 45 0,027 Planvor
70/ZB2 |Einschlagen 5 1] 150 0,09 Feld
80|AD1 |Fertig montiertes Laqe*E - |1: ld% 20| 0,0120 Kople
90|HB1 |zur Ablage Sostioneren 320 0,1920 :

100 PB2 Reinigen 0,0180 Einf
"110[PT2 |Prozesszeit | | 3| 8 120 0,0720] .| Lbsch
’W Aufnehmen und Plazieren - Saiz—lélnf
=14 Auf+Plaz @ Plazieren |"®4% Hilfsmit ,f Betdtigen ,ﬁ Bewegung e

= Eingabe
KG b / Visuell P
& orperow fLJ Isueg % MoZess Beschr
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Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,027| ~| Kerte
50|PC1 |Lager genau plazieren 1] 1| 30 0,018 Regeln
60|HA2 |Hammer 1 1] 45 0,027 Planvor
70/ZB2 |Einschlagen 5 1] 150 0,09 Feld
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1] 1| 20[ 0,0120 Kople
4 2 320 0,1920 -
1| 1] 30/ 0,0180 =
Prozesszeit 3| 8| 120/ 0,0720| .| Losch
’W Aufnehmen und Plazieren = Saiz—lélnf
=14 Auf+Plaz @ Plazieren |"®4% Hilfsmit ,f Betdtigen ,ﬁ Bewegung e
= Eingabe
K& b / Visuell P
& orperow fl-_z Isueg % MoZess Beschr
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Datei

Bearbeiten Q=l%:l=8 Anzeigen Optionen

Pos _“5'“'Eh'fE‘”E'abE Strg+a Hf| N|TMU Min Gruppe
ingabe - ;
40]AH? || IET o aktueles || ° | Karte
50[PC1 |l ookumentation vt | Fedaufiufen || | Regeln
60|HA2 [Hammer 1| 1| 3570, Planvor
70/ZB2 |Einschlagen 5 1] 150 0,09 Feld
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1] 1| 20[ 0,0120 Kople
4 2 320 0,1920 _
100|PB2 |Reinigen 1] 1] 30/ 0,0180 Einf
110|PT2 |Prozesszeit 3| 8| 120( 0,0720| . LGsch
3_UAS_Grundvorgange M |Aufnehmen und Plazieren M SH'I_Emf
=14 Auf+Plaz @ Plazieren "% Hilfsmit ,f Betdtigen ,ﬁ Bewegung Satz-Losch
— Eingabe
Korperbw| < Visuell Prozess
él P "LJ %. Beschr
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PN ST ST 6T 77 T80 foT 0T 91 10 (43141151 « |+ |# | ¥
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100[PB2 |R
110{PT2

ProzessgBemerkung

Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
40|AH2 |Lagerbock % 1] 1| 45/ 0,027 ~|  Karte
50|PC1 |Lager genau plazieren 1| 1| 30[ 0,018 Regeln
60|HA2 |Hammer 1] 1| 45| 0,027 Planvor
70|ZB2 |Einschlagen 5/ 1| 150 0,09 Feld
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1] 1 Kopie
90 HB1 zur Ablace 4 2 P
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Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung Hf| N|TMU Min Gruppe
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,027| ~| Kerte
50|PC1 |Lager genau plazieren 1] 1| 30 0,018 Regeln
60|HA2 |Hammer 1 1] 45 0,027 Planvor
70/ZB2 |Einschlagen 5 1] 150 0,09 Feld
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1] 1 Kople
zur Ablage 4 2 -
100/PB2 |Reinigen 1] 1] 30| 0,0180 Einf
Prozesszeit ¥ Lésch
Satz-Einf
=14 Auf+Plaz @ Plazieren |"®4% Hilfsmit ,f Betdtigen ,ﬁ Bewegun e
= Eingabe
Ki b i P
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Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung Hf| N|TMU Min Gruppe
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,027| ~| Kerte
50|PC1 |Lager genau plazieren 1] 1| 30 0,018 Regeln
60|HA2 |Hammer 1 1] 45 0,027 Planvor
70/ZB2 |Einschlagen 5 1] 150 0,09 Feld
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1] 1 Kople
zur Ablage 4 2 -
Reinigen 1| 1] 30| 0,0180 Einf
110(PT2 |Prozesszeit 3| 8| 120/ 0,0720[ .| LOsch
3_UAS_Grundvorgange M |hufnehmen und Plazieren M Saiz—lélnf
=14 Auf+Plaz @ Plazieren |"®4% Hilfsmit ,f Betdtigen ,ﬁ Bewegung e
= Eingabe
Ki b i P
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{ e |||
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1| 2| 3 7|18 9 10|11/ 12| 13|14 | 15 »|+ ¥ *




Datei

Bearbeiten Q=hl-s=8 Anzeigen Optionen

Pos|Code|l #uswanl/Enasbe Sta+a h| Hff N|{TMU Min Gruppe
Eingabe Strg+h
40/AH? || IGTIN  cro:b: svoic | — —einse = Karte
S50|PC1 |l Dokumentstion strg+D 55 B aktuelles Feld definiert Regeln
. wurde, kann der Text
60|HA2 H.ammer 1 1 hiermit angezeigt Planvor
70|ZB2 |Einschlagen 5 1 werden. Feld
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1| 1| ~zuruurzu Kople
zur Ablage 4 2 320 0,1920 —
100{PB2 |Reinigen 1] 1 £l
110|PT2 |Prozesszeit 3| 8 .| Losch
3_UAS_Grundvorgange M |Aufnehmen und Plazieren -|__ Satz-Einf
=14 Auf+Plaz @ Plazieren "% Hilfsmit ,f Betdtigen ,ﬁ Bewegung Satz-Losch
— Eingabe
Kérperbw| s Visuell Prozess
él ’~ %. Beschr
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| AR I
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Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung Hf| N|TMU Min Gruppe
40|AH2 |Lagerbock 1 1 ~|  Karte
50|PC1 |Lager genau plazieren > 1 1 Regeln
60|HA2 |Hammer 1 1 Planvor
70/ZB2 |Einschlagen 5 1 Feld
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1] 1 Kople
90 HB1 zur Ablage 4 2 -
MTH-Code X i 1] 30| 0,0180 Einf
Code des entsprechenden 3| 8| 120/ 0,0720| . Losch
Analysier-Systems _Ei
/ / j|hufnehmen und Plazieren L[ oAtz I?'"f
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Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
40|AH2 |Lagerbock 1 1| 45| 0,027 ~| Karte
50/PC1 |Lager genau plazieren 1 1] 30{ 0,018 Regeln
60|HA2 |Hammer 1 1] 45 0,027 Planvor
70/ZB2 |Einschlagen 5 1] 150 0,09 Feld
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1] 1| 20[ 0,0120 Kople
90 HB1 zur Ablage 4 2 320 0,1920 -

100|PB2 |Reinigen | 1 1| 30/ 0,0180 —

3| 8

110|PT2 |Prozesszeit 120/ 0,0720 .| Losch

3_UAS_Grundvorgénge ~||Aufnehmen und Plazieren .| Satz-Einf
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Datei

Bearbeiten Er*abr—.- Anzeigen Optionen

Pos|Code|f Ausahi/Eingabe :EEE h| Hff N|TMU Min Gruppe
40|AH2 |1 > E_| |b 1] k1fL 45| 0,027] 2| Karte
I—— = ingabemaske fiir
S IHGNN Dohmeniaton  Sirg 1D Dokumentation der 50 0,018 Regeln
60/HA2 |Hammer MTMAVF Analyse. @5 0,027 Planvor
70/ZB2 |Einschlagen - s—250] 0,09 Feld
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1] 20 Kople
zur Ablage 2 :
100|PB2 |Reinigen 1] 1 fmf
110|PT2 |Prozesszeit 3| 8 o Ldsch
3_UAS_Grundvorgange ~||Aufnehmen und Plazieren - SH'I'E'"f
2 Auf+Plaz | flg Plazieren [ Hilfsmit | Betitigen | By Bewegung Satz-Losch
o~ Eingabe
Korperbw i Prozess
él ° %. Beschr
| | ?
| 4| »
1 797 737 4T 5T 6™ 177 e [FoT 107 1911 [92° 130 44 (45T « |+ |4 | #
12| 3 78 9|10/ 11/12 13 /14 15 = + ¥ *




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code|Bemerkung

40

MTM/WF-Analysen

60| H A-Beschreibung >
70| A Abteilung | Mechanisch

80|A Bereich | Mechanische Montage
Teile-Nummer |

100| A Arbeitsfolge | I
110|P . . Ein Lager wird aus dem Bosch Behalter 5

3 UAS Beschreibung Arbeitsgang aufgenommen und genau am Lagerbock = |

;@ﬁ AyflBearbeiter Mitterhauser j |

@ <o Gruppe | MTM |

Erstellungsdatum 1 07.11.1994 ‘

Anderungsdatum | 07.11.1994 |

[ Abbruch OK |

I 123 ((4|'5S (67 (89 (101112 13 14|15 + + % *

I 12|34 5|6|7|8|90/(10/11]12|13 /14| 15 |+ |+ ¥ *




24 AMMZL B(=1ES
Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen
Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
40|AH2 |Lagerbock 1 1| 45| 0,027 ~| Karte
50/PC1 |Lager genau plazieren 1 1] 30{ 0,018 Regeln
60|HA2 |Hammer 1 1] 45 0,027 Planvor
70/ZB2 |Einschlagen 5 1] 150 0,09 Feld
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1] 1| 20[ 0,0120 Kople
90 HB1 zur Ablage 4 2 320 0,1920 -
100|PB2 |Reinigen 1] 1] 30/ 0,0180 Einf
110|PT2 |Prozesszeit 3| 8| 120( 0,0720| . LGsch
3_UAS_Grundvorgdnge M |hufnehmen und Plazieren M SEEme
=14 Auf+Plaz @ Plazieren "% Hilfsmit ,f Betdtigen ,ﬁ Bewegung Satz-Losch
. = Eingabe
@Korperbw 4~ Visuell %. Prozess ] i
Menu-Funktionen Anzeige& !
2| 3,4 |5 |67 8|9 |10 11|12 | 13 14 '135 “« + £ #
1/ 2/ 3|4 | 5| 6|78, 9|10/11|12|13 (14| 15 |+ ¥+ ¥ | %




Bemer Anzeigen der Min Gruppe
Plan-Yorgénge Strg+p definierten
40|AH2 |Lagert  oaiarten Strg-+d e 0,027 = Karte
S0[PC1 |Lager  seitenwahi g il I 30 0,018 Regeln
60/HA2 |Hamm Fd=esns  sto+s [ 4] 4] 45 0,027 Planvor
70/ZB2 |Einschlagen 5 1] 150 0,09 Feld
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1 1] 20 Kople
zur Ablage 4 2 _
100/PB2 |Reinigen 1] 1] 30| 0,0180 ?'nf
110|PT2 |Prozesszeit 3| 8| 120( 0,0720| . Losch
3_UAS_Grundvorgange ~||Aufnehmen und Plazieren - SH'I'E'"f
=14 Auf+Plaz @ Plazieren | "% Hilfsmit ,f Betatigen ,ﬁ Bewegung Sl
o~ Eingabe
Kbrperbw Visuell Prozess
él ° %. Beschr
= ?
[ M | 4| |
1 797 737 4T 5T 6™ 177 e [FoT 107 1911 [92° 130 44 (45T « |+ |4 | #
1| 2|3 6|78 0|10/ 11|12(13 /14| 15 |+ ¥+ ¥ *




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

| MTM/WF-Karten Gruppe
| Kart|A-Grup |Karten-Uberschrift Karte
3 AUFNEHMEN UND PLAZIEREN Regeln
3 UAS |[PLAZIEREN Planvor
3 UAS |HILFSMITTEL HANDHABEN Aufnehmen, plazie Feld
3 UAS |BETATIGEN —
3 UAS |BEWEGUNGSZYKLEN Einf
3 UAS |KORPERBEWEGUNGEN -
3 UAS |VISUELLE KONTROLLE Losch
3 PROZESSZEIT Satz-Einf
Satz-Ldsch
Eingabe
Beschr
| ?
o | > |
« + 2|7
SchlieBen OK » 4 ¥ ¥




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

DK (%]
<1 kg Leicht Ungefihr <20 cm »hal 20
<50 cm BLBZ 35
<80 cm »ond 50
Lo=se <20 cm »BBE1 30
<50 cm »LBZ2 45
<80 cm »LB3I &0
Eng <20 cm B2RC1 40
<50 cm B»LCZ2 55
<80 cm »AC3 70
Schwierig Ungefihr <20 cm »hD1 20
<30 cm B»LDE 45
<80 cm »LD3 60
Lose <20 cm »BE1 30
<50 cm »LEZ 55
<80 cm »hE3I  T0
Eng <20 cm B»LF1 40
<50 cm B»LFZ2 &5
<80 cm »LEF3  BO
- Handwoll TUngefahr <20 cm BRG1 40 w

1 abbruch OF



Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

| Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
40|AH2 |Lagerbock 1 1| 45| 0,027 ~| Karte
50/PC1 |Lager genau plazieren 1 1] 30{ 0,018 Regeln
60|HA2 |Hammer 1 1] 45 0,027 Planvor
70/ZB2 |Einschlagen 5 1] 150 0,09 Feld
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1] 1| 20[ 0,0120 Kople
90 HB1 zur Ablage 4 2 320 0,1920 -
100|PB2 |Reinigen 1 1| 30/ 0,0180 —
3| 8

110|PT2 |Prozesszeit 120| 0,0720| .| Losch

3_UAS_Grundvorgénge ~||Aufnehmen und Plazieren .| Satz-Einf

Lﬁﬂuﬂplaz @ Plazieren |"%4% Hilfsmit ,f Betatigen ,ﬁ Bewegung Satz-Losch

: — Eingabe
@ Kérperbw| s~ Visuell %. Prozess i

[ird
%0
«» 3D
IR

M
LJ
S
i
(=
st |
co
w0
—_
=
—
—
—
P
—
L
—
S
—
i
¥ |

13| 14| 15




Bemer  vmvipwrKarten — Min Gruppe
F'Ian—"a’uruﬁnqe AHZEIQ.E” dEr
40|AH2 |Lagert ee— definierten 0,027| » Karte
50|PC1 |Lager  seitenwahl tF‘Ian-‘Jnrgange_ 0,018 Regeln
60|HA2 |Hamm Erderestnis  Sta+s 1 1] 45 0,027 Planvor
70/ZB2 |Einschlagen 5 150 0,09 Feld
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1 20 Kople
zur Ablage 4 _
100|PB2 |Reinigen 1 Einf
110|PT2 |Prozesszeit 3 - Ldsch
3_UAS_Grundvorgénge ~||Aufnehmen und Plazieren .| Satz-Einf
=14 Auf+Plaz @ Plazieren "4 Hilfsmit ,f Betatigen ,ﬁ Bewegung Satz-L3sch
@Kijrperbw ;:J"nfisuell %.szess Eingabe
Beschr
= ?
o |4
1 | 2|3 4| 5|6|7 38 10|11 12|13 (14| 15 +« + # *
12| 3|4|5|6|7|8 10/ 11|12 13|14 15 = + ¥ *




2, AmmaL EBX]

Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen
Gruppe

.
3 UAS6 Korperbewequngen

UV [3 UAS7 |Visuelle Kontrolle

Satz-Einf
Satz-Ldsch
Eingabe

Bjz@?
CIRIEIE]
RIEIENE]
| SchlieBen | OK %% 3




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

80|AD1

Fertig montiertes Lager

zur Ablage
Reinigen

=14 Auf+Plaz

Prozesszeit

a4 Hilfsmit

Beugen
Gehen
Setzen

Edrperbewegungen

-
c

CDE
CDE

n KB LL] ;
n mll ;
LL) Kc LL] ;

| Pos|Code|Bemerkung h| Hff N[TMU Min Gruppe
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,027| ~| Kerte
50|PC1 |Lager genau plazieren 1] 1| 30 0,018 Regeln
60/HA2 |Hammer 1 1| 45 0,027 Planvor
70/ZB2 |Einschlagen 1| 150 0,09 Feld

TE
TE
TE

110

@ Kbrperbw

%. Prozess

Beschr
| ?
| AR I
2 3[4 5 6|7 |8 9 (10 11 12|13 |14 15 |« + % *
1/2[3]|4|5|6|7|8|9[10/11|42]13]|14| 15 +|¥+ ¥ *




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

| Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
40|AH2 |Lagerbock 1 1| 45| 0,027 ~| Karte
50/PC1 |Lager genau plazieren 1 1] 30{ 0,018 Regeln
60|HA2 |Hammer 1 1] 45 0,027 Planvor
70/ZB2 |Einschlagen 5 1] 150 0,09 Feld
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1] 1| 20[ 0,0120 Kople
90 HB1 zur Ablage 4 2 320 0,1920 -
100|PB2 |Reinigen 1 1| 30/ 0,0180 —
3| 8

110|PT2 |Prozesszeit 120| 0,0720| .| Losch

3_UAS_Grundvorgénge ~||Aufnehmen und Plazieren .| Satz-Einf

Lﬁﬂuﬂplaz @ Plazieren |"%4% Hilfsmit ,f Betatigen ,ﬁ Bewegung Satz-Losch

= abe
@ Kérperbw| s Visuell %. Prozess g

Beschr

[ird
%0
«» 3D
IR

M
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S
i
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st |
co
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Datei

Bearbeiten Eingabe Anz*gen Optionen

Bemer wmvpwrKarten strasa Hf| N|TMU Min Gruppe
lan-Vargs —
40]|AH2 |Lagert e (“Anzeigender | 0,027 #|  Karte
50|PC1 |Lager  seitenwah gy LECEE 0,018 Regeln
Endergebnis Strg+s 1 Zeitarten.
60|HAZ2 |Hamm ’ 0,02? Planvor
70/ZB2 |Einschlagen 5/ 1] 150 0,09 Feld
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1 1 Kople
zur Ablage 4 >
100/PB2 |Reinigen 1 Ein
110|PT2 |Prozesszeit 3 .| Losch
3_UAS_Grundvorgénge ~||Aufnehmen und Plazieren =,
=14 Auf+Plaz @ Plazieren |"®4% Hilfsmit ,f Betdtigen ,ﬁ Bewegung Satz L osch
@Kijrperbw 2 Visuell %.szess Eingabe
as Beschr
= ?
! e | | |
2 (3|45 6|7 |89 1011 12 13 14| 15 « + % *
1, 2|3/ 4|5 6|7 8|9 1011 12|13 (14| 15 *+ ¥+ | ¥ *




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

-B)6

| Zeitarten Gruppe

|Zeita Beschreibung Karte

VSK |sachlich konstante Verteilzeit Regeln

VSV |sachlich variable Verteilzeit Planvor
persénliche Verteilzeit Feld
beeinflussbare Arbeitsgange Kopie
unbeeinflussbare Arbeitsqgange _p

TR Ristarbeiten =8

E Erholzeit Ldsch

F fallweise abzugeltende Zeiten Satz-Einf

N nicht abzugeltende Zeiten Satz-Losch

P nichtbezahlte Pausen Eingabe

VVSK1 |sdubern des Arbeitsplatzes Beschr

VVSK2 |Anlaufzeit von Betriebsmitteln

VSV1 |Gelegentliches Abschmieren von BM e ?

\VSV2 |Arbeits- u. Hilfsmittel empfangen e |4 >

VSV3 |kleine Stérunaen am Betriebs-Mi. «+ % F

Schliefen OK L AR 2k 2R




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

| Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
40|AH2 |Lagerbock 1 1| 45| 0,027 ~| Karte
50/PC1 |Lager genau plazieren 1 1] 30{ 0,018 Regeln
60|HA2 |Hammer 1 1] 45 0,027 Planvor
70/ZB2 |Einschlagen 5 1] 150 0,09 Feld
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1] 1| 20[ 0,0120 Kople
90 HB1 zur Ablage 4 2 320 0,1920 -
100|PB2 |Reinigen 1 1| 30/ 0,0180 —
3| 8

110|PT2 |Prozesszeit 120| 0,0720| .| Losch

3_UAS_Grundvorgénge ~||Aufnehmen und Plazieren .| Satz-Einf

Lﬁﬂuﬂplaz @ Plazieren |"%4% Hilfsmit ,f Betatigen ,ﬁ Bewegung Satz-Losch

: — Eingabe
@ Kérperbw| s~ Visuell %. Prozess i

[ird
%0
«» 3D
IR

M
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S
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Datei Bearbeiten Eingabe Anzeiw Optionen

=

Pos|Code Bemerkung

20|PT3 |Reinigen

30|AC2 |Lager

40|AH2 |Lagerbock

50|PC1 |Lager genau plazieren

60|HAZ2 |Hammer Kople

70|ZB2 |Einschlagen :

80|AD1 |Fertig montiertes Lager Einf
zur Ablage Losch

3_UAS_Grundvorgénge ~||Aufnehmen und Plazieren .| Satz-Einf

Gruppe
Karte
Regeln

Planvor
Feld

ol el Ll Ll Ll L [

£ Auf+Plaz ﬂ Plazieren "4 Hilfsmit sf Betatigen * Bewegung Satz-Losch
& Korperbw| 5 Visuell | G P Fingabe
orperbw isue rozess
-~ Beschr
= ?
- >
1 2 '3 (4 (f5 (/6|7 8 |9 1011 (12 13|14 15 + |+ |+ |+
1| 2|3|4|5|6|7|8|9|10|11|12|13 (14| 15 |+ |+ ¥ | *




Datei Bearbeiten Eingabe RLhGFEINS

Pos

Optionen

Bemer wmvjwrsarten stro+g Hf| N|{TMU Min Gruppe

|
200PT3 [Reinia: ener*_ive O e S
Lelle 2elte TUr
30|AC2 |Lager w Zeitarten
40 AHZ Laqert Endergel:unls Strg+s MTMWFKarten Strg+m q anwihlen
- Plan-Vaorgs Strg+P ’
50|PC1 |Lager genau plazieren MT: e SUEH 0I5
60|HA2 |Hammer Standard Seite 027 Kople
70/ZB2 |Einschlagen Finmal Seite ,09 -
80 Fertig montiertes Lager 1 1| 20/ 0,012 Ein
zur Ablage 4 2 200 0,12 (s
3_UAS_Grundvorgdnge ~ || Aufnehmen und Plazieren -|__ Satz-Einf
£ Auf+Plaz ﬂ Plazieren "4 Hilfsmit sf Betatigen * Bewegung Szi_z_l‘ﬂ;:h
= inga
Kbrperbw| s« Visuell Prozess
é - %. Beschr
= ?
e | |
10 27 37|47 5T e 77 '8 o7 407 [311 142) 31| (14 157 « |+ |# | 7
123|456 |7 |8|9|10/11(12|13|14| 15 |+ |+ | ¥|*




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

3_UAS_Grundvorgdnge ~ || Aufnehmen und Plazieren

£ Auf+Plaz

4 Hilfsmit

o Betitigen

A

Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
20|PT3 |Reinigen 1| 10| 100 0,06| ~| Karte
30|AC2 |Lager 1| 1|~ 55/ 0,033 Regeln
40|AH2 |Lagerbock 1| 1| 45| 0,027 Planvor
50|PC1 |Lager genau plazieren 1 1| 30 0,018 Feld
60{HA2 |Hammer i| 1| 45| 0,027 :
70|ZB2 |Einschlagen 5/ 1| 150
?t.] A?l Fertliq mcr_'ntlertes Lager 1 1 ?t'] miniDat

OK

4& Kbrperbw

%. Prozess

Eingabe

Beschr

[

10 11 | 12

13

14

15

10| 11| 12

13

14

15

¥ 4+

bl AL
%% | ¥ I
TAETR A




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

3_UAS_Grundvorgdnge ~ || Aufnehmen und Plazieren

£ Auf+Plaz

4 Hilfsmit

o Betitigen

A

Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
20|PT3 |Reinigen 1/10| 100 0,06 ~| Karte
30]AC2 |Lager 1] 1] 55 0,033 Regeln
40|AH2 |Lagerbock 1 1| 45/ 0,027 Planvor
50|PC1 |Lager genau plazieren 1| 1| 30{ 0,018 Feld
60|HA2 |Hammer 1| 1] 45 0,027 :
70/ZB2 |Einschlagen 5/ 1| 150
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1] 1] 20
S KA Ablage d i

OK

4& Kbrperbw

%. Prozess

Eingabe

Beschr

[

10 11 | 12

13

14

15

10| 11| 12

13

14

15

¥ 4+

bl AL
%% | ¥ I
TAETR A




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code

Bemerkung

=

Gruppe

20|PT3

Reinigen

30]AC2

Lager

Karte

Regeln

40(AH2

Lagerbock

50|PC1

Lager genau plazieren

60|HA2

Hammer

70{ZB2

Einschlagen

zur Ablage

3_UAS_Grundvorgdnge ~ || Aufnehmen und Plazieren M

Fertig montiertes Lager

ol el Ll Ll Ll L [

Planvor
Feld

Kopie

Einf

Ldsch

Satz-Einf

@ﬂuf+Plaz ﬂplazleren 734 Hilfsmit ‘fBetéitigen *Bewegung%m[%
. S ingabe
él(cnrperbw 4~ Visuell %.szess —

= ?

e | |

1 2|3 |4 5|6 7 8|9 101112 13 /14| 15 + |+ % *

1123 |4(5|6|7 8,9 1011121314 15 |+ ¥+ ¥ =




Bemer wmvwrxarten strg4g Hf| N[{TMU Min

Plan-Vorgénge Strg+p

20|PT3 [Reinial pomer - soens 1] 10] 100]  0,06] *

30|AC2 |Lager Zeitarten srgez 032

Flan-Vorgénge  Strg+P

: r— Aktuelle Seite fir
40|AH2 |Lagerk Enderosris  stas s

50|PC1 |Lager genau plazieren Alle sugsx (01  amwahlen.
60|HA2 |Hammer Standard Seite 027
Einschlagen Finmal Seite ,09 -
Fertig montiertes Lager i 1] 20, 0,012 Zl
zur Ablage 4 2 200 0,12 [UNSREEEY
3_UAS_Grundvorgénge ~||Aufnehmen und Plazieren .| Satz-Einf
@Auﬂplaz ﬂ Plazieren |"®4% Hilfsmit sf Betatigen * Bewegung Satz-Losch
o~ Eingabe
Kbrperbw| s« Visuell Prozess
4‘ au %. Beschr
= ?
e | |
(020727 /30 40 I'ST e 777 8 o7 1907 (90 (320 (437341 050 « |+ [# | 7
123|456 |7 |8|9|10/11(12|13|14| 15 |+ |+ | ¥|*




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
20|PT3 |Reinigen 10| 100 0,06| = Karte
30|AC2 |Lager =5

40|AH2 |Lagerbock
50|PC1 |Lager genau plazieren
60|HAZ2 |[Hammer

I_M%M_Grundbew_ﬁasisweﬂe
1_MTM_Grundbewegungen
70[282 [Einschlagen DRAS, Cranio e
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 6_MEK_Grundvorginge

zur Ablage 7_BSD_Biiro_Sachbearbeiter
8_BSD_Biiro_Sachbearbeiter_BW

3_UAS_Grundvorgange ~||Aufnehmen ||g BSD Biiro_Sachbearb_UAS_MEK

=2 Auf+Plaz | fig Plazieren |84 Hilfsmit | ¥ g|9-MEK_Grund_Aufbau_Montage

I e e e

= A_MEK_Aufbaustufe_Montage
4& Kérperbw| s+~ Visuell %. Prozess

Abbruch I OK
| I aEIC 3
1203 45 6 7 /8|9 10 11 12 (1314 15 «|+ # ¥
1/ 23| 4|5|6|7|8)|9|10|11|12|13|14| 15 |+ |+ ¥ =




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
20|PT3 |Reinigen 10| 100 0,06| = Karte
30|AC2 |Lager

40|AH2 |Lagerbock
50|PC1 |Lager genau plazieren
60|HAZ2 |[Hammer

1 MTM_CGrundbew Basiswerte
1_MTM_Grundbewegungen
- 2_BW __ Standard-Daten-Basiswerte
70/ZB2 |Einschlagen 3_UAS_Grundvorgange
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 6_MEK_Grundvorgédnge

zur Ablage 7_BSD_Biiro_Sachbearbeiter
8_BSD_Biiro_Sachbearbeiter_BW

3_UAS_Grundvorgange ~||Aufnehmen ||g BSD Biiro_Sachbearb_UAS_MEK

=2 Auf+Plaz | fig Plazieren |84 Hilfsmit | ¥ g|9-MEK_Grund_Aufbau_Montage

I e e e

= A_MEK_Aufbaustufe_Montage
4& Kérperbw| s+~ Visuell %. Prozess

Abbruch I OK
| I aEIC 3
1203 45 6 7 /8|9 10 11 12 (1314 15 «|+ # ¥
1/ 23| 4|5|6|7|8)|9|10|11|12|13|14| 15 |+ |+ ¥ =




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung h| Hff N|TMU Min Gruppe
20(PT3 |Reinigen 1/ 10| 100{ 0,06 ~| Karte
30|AC2 |Lager 1] 1| 55 0,033 Regeln
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45 0,027 Planvor
50|PC1 |Lager genau plazieren 1] 1| 30/ 0,018 Feld
60|HA2 |Hammer 1| 1| 45| 0,027 Kopie
70|ZB2 |Einschlagen 5 1] 150 0,09 :
Fertig montiertes Lager il 1 Einf
zur Ablage 4 2 Losch
Satz-Einf
Q% Hinlang @Greifen @Bringen % Kraft B Fiigen Satz-Losch
Eingab
@Lﬂslass g Driicke 5‘& Trenne |#§%=Drehen |&&= Kurbel Blngahe
: : eschr
1 Korper |+ Blick 2% Aufnehm @ Plazieren @Generell Eg ol ?
él(fjrperbw E Lesen ﬁ Schreib | | |
1 234 |5 |6 7|8 |9 101112 13|14 15 + |+ #|*
1/ 23| 4|5|6|7|8)|9|10|11|12|13|14| 15 |+ |+ ¥ =




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzn*len Optionen

Pos|Code|Bemer vmvjwrarten stra+a Hf| N|TMU Min Gruppe

Plan-Vorgénge Strg+p

20|PT3 |ReiNIGl  zeitarten Strg-+d 1) 10| 100 0,06| # Karte
30/AC2 |Lager Zeitarten sra+z (033 Regeln

40 AHZ Laqert Endergebnis Strg+s MTMWFKarten Strg+m Aktuelle Seite fir

Flan-Vorgange

50|PC1 |Lager genau plazieren Alle Strg-+X F'laﬂ-‘uf_pglgénge
60|HA2 |Hammer Standard Seite AnwEnen.
. i i ™
Elnschlaqen Einmal Seite ,Ug

Fertiq montiertes Lager ?i"f
zur Ablage Lésch
Satz-Einf

1 Korper |+ Blick 2% Aufnehm ﬂplazieren @Generell
4& Korperbw/| E¥ Lesen ﬁ Schreib e | 4
+
+

1234|5678 (9|10 11/12/13|14//15 |+

112 |3|4|5|6|7|8|9|10|11/12|13|14| 15 |+

| | &




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung P K] [X|
20|PT3 |Reinigen 1_MTM_Grundbew_Basiswerte »~
1 MTM_Grundbewegunaen
ig iﬁ% Il:aqerb K 2_BW__Standard-Daten-Basiswerte
agerboc —1(3_UAS_Grundvorgange
50|PC1 |Lager genau plazig|s MEK Grund gange
60|HAZ2 |[Hammer 7_BSD_Biiro-Sachbearbeiter
70/ZB2 |Einschlagen 2_BW__ Basiswerte_und_UAS
80|AD1 |Fertig montiertes JM T M-GRUNDVERFAHREN

zur Ablage

IMTM-MEHRZWECKWERTE Biro

Ll UAS Grundvorgange

MTM-BASISWERTE
MTM-MEHRZWECKWERTE UAS
MTM-MEHRZWECKWERTE MEK

MTM-WERTE (Alte Struktur)
MTM Grundverfahren
MTM Basiswerte

UAS Grundvorgdnge
4IMEK Grundvorgdnge v
-------
112/3/als]|e Abbruch OK




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung P DK|[X|

20|PT3 |Reinigen 1_MTM_Grundbew_Basiswerte

30/AC2 [Lager 1_MTM_Grundbewegungen
9 2_BW__Standard-Daten-Basiswerte
JUASCru’?dvnrane

40|AH2 |Lagerbock
50|PC1 |Lager genau plazig|
60|HAZ2 |Hammer 7_BSD_Biiro-Sachbearbeiter
70|ZB2 |Einschlagen 2_BW__Basiswerte_und_UAS

- - MTM-GRUNDVERFAHREN
80|AD1 |Fertig montiertes L MTM-BASISWERTE

zur Ablage MTM-MEHRZWECKWERTE UAS
MTM-MEHRZWECKWERTE MEK
AMTM-MEHRZWECKWERTE Biiro
MTM-WERTE (Alte Struktur)

MTM Grundverfahren
MTM Basiswerte

Ll UAS Grundvorgange

UAS Grundvorgdnge
4IMEK Grundvorgdnge

112/3/als]|e Abbruch oK




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung h| Hff N|TMU Min Gruppe
20(PT3 |Reinigen 1/ 10| 100{ 0,06 ~| Karte
30|AC2 |Lager 1] 1| 55 0,033 Regeln
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45 0,027 Planvor
50|PC1 |Lager genau plazieren 1] 1| 30/ 0,018 Feld
60|HA2 |Hammer 1| 1| 45| 0,027 Kopie
70|ZB2 |Einschlagen 5 1] 150 0,09 :
Fertig montiertes Lager il 1 F'"f
zur Ablage 4 2 Losch |
Satz-Einf
Q% Hinlang @Greifen @Bringen % Kraft B Fiigen Satz-Losch
Eingab
@Lﬂslass g Driicke 5‘& Trenne |#§%=Drehen |&&= Kurbel Blngahe
: : eschr
1 Korper |+ Blick 2% Aufnehm ﬂplazleren @Generell ol ?
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Bemer wmmvwFkarten stra+g Hf| N|TMU Min Gruppe
Plan-Vorgénge Strg+p

20 Reinigl  zeiorten Strg+d 1] 10] 100 0,06 Karte
30 Lager Zeitarten srg+z 1033 Regeln

40 Lagerk Endergebris  Strg+s MTMMFKarten Stig+m 997

Flan-Vorgénge  Strg+P Planvor

50 Lager genau plazieren 0f Alle Gruppen anzeigen,
Standard Seite und anschliefend
H_ammer Einr:a;a;eit:I Gruppe auswahlen.
Einschlagen ,

Ferl:iq montiertes LEEJEI' U 0 Dianach fiir ausgewahlte
Gruppe die aktuelle

ZUr Ablaqe Seite anwahlen.

Q% Hmlang @Grmfen @Bnngen % Kraft B Fiigen Szi_z_l‘ﬁ;;:h
inga

; ; Beschr
1 Korper |+ Blick 2% Aufnehm ﬂplazleren @Generell ol ?
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Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Abbruch

Pos|Code|Bemerkung h| Hff N|TMU Min Gruppe
20|PT3 |Reinigen 1/10| 100 0,06 ~| Karte
30|AC2 |Lager 1] 1] 55 0,033 Regeln
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45 0,027 Planvor
50|PC1 |Lager genau plazieren 1| 1, Feld
60|HA2 [Hammer 1 1]
70/ZB2 |Einschlagen 5 1
Fertig montiertes Lager 1] 1 Plan-Vorgéange
zur Ablage 4 2 Zeitarten

OK

L= L=

2% Aufnehm

Beschr

[
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/189
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Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code/ Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
20|PT3 |Reinigen 1| 10| 100 0,06| = Karte
30/AC2 |Lager 1 oK X
40|AH2 |Lagerbock 1 :
50|PC1 |Lager genau plazieren 1
60|HAZ H.ammer 1 EIBW__Standard—Daten—Basiswerte
70/ZB2 |Einschlagen 5!113”UAS_Grundvorginge
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1] ||6_MEK_Grundvorgange

zur Ablage 9 7 BSD_Biiro_Sachbearbeiter

8_BSD_Biiro_Sachbearbeiter_BW
1_MTM_Grundbew_Basiswerte  ~||Hinlangen ||lo BSD Biiro_Sachbearb UAS_MEK

Q% Hinlang @Greifen @Bringen % K|9_MEK_Grund_Aufbau_Montage

A_MEK_Aufbaustufe_Montage [}
@Lﬂslass § Driicke [ Trenne |dges [
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Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code/ Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
20|PT3 [Reinigen 1| 10| 100 0,06| » Karte
30|AC2 |Lager 1 oK X
40|AH2 |Lagerbock 1 :
50|PC1 |Lager genau plazieren 1 }—m$m—g:ﬂEgggﬁggﬁig‘gﬁme
60|HAZ2 |Hammer 1

2 _BW __ Standard- Dt B rt
70/ZB2 |Einschlagen sl e ——
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1lll6_

zur Ablage 4 ?_BSD_Buro_Sachhearheiter

8 BSD Biiro_Sachbearbeiter BW
0 BSD Biiro_Sachbearb_UAS_MEK

Hinlang Greifen Bringen K| 9_MEK_Grund_Aufbau_Montage
Q% @ @ % A_MEK_Aufbaustufe_Montage
@Lﬂslass § Driicke [ Trenne |dges [

Ko “® Blick /A€ Aufneh
1 orper ic @E ufnehm @ Abbruch I 0K
él(fjrperbw E¥ Lesen ﬁ Schreib | ‘I IES
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Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

=

Pos|Code|Bemerkung

20|PT3 |Reinigen

30|AC2 |Lager

40|AH2 |Lagerbock

50|PC1 |Lager genau plazieren
60|HAZ2 |Hammer Kople
70|ZB2 |Einschlagen :
Fertig montiertes Lager Einf
zur Ablage Losch

3_UAS_Grundvorgénge ~||Aufnehmen und Plazieren .| Satz-Einf

Gruppe
Karte

Regeln

Planvor
Feld

ol el Ll Ll Ll L [

£ Auf+Plaz ﬂ Plazieren "4 Hilfsmit sf Betatigen * Bewegung Satz-Losch
& Korperbw| 5 Visuell | G P Fingabe
orperbw isue rozess
-~ Beschr
I E ?
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Datei Bearbeiten Eingabe RLGREA

Optionen

60|HAZ2 |[Hammer

70|ZB2 |Einschlagen

Strg+¥

Pos Bemer vmvpwrKkarten strasa Hf| N[{TMU Min Gruppe
— o Vora:
20|PT3 [Reinial pomer - soens 1] 10] 100] 0,06] #| Karte
30|AC2 |Lager Zeitarten strg+z 1033 Regeln
Endergebnis Strg+s MTMWFKarten Strg+m B
40|AH2 |Lagerk . arvorginge suqsp D27 Planvor
50|PC1 |Lager genau plazieren Alle

zur Ablage

=2 Auf+Plaz | fig Plazieren

80|AD1 |Fertig montiertes Lager

1 1
5 2

20
200

3_UAS_Grundvorgdnge ~ || Aufnehmen und Plazieren

" Hilfsmit | & Betatigen

* Bey

0.
)

eine Standardseite

%1 24 —
Fiir jede Gruppe kann
Einmal Seite E

definiert werden.

Mach Anwahl einer
anderen Gruppe fir die
Datenauswahl wird
automatisch wieder zur

Standard-Seite

zuriickgewechselt.
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Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

zur Ablage

4 Hilfsmit

o Betitigen

* Bews

3_UAS_Grundvorgdnge ~ || Aufnehmen und Plazieren
=2 Auf+Plaz | fig Plazieren

4& Korperbw ',.I:J Visuell

%. Prozess

Abbruch

Zeitarten
MTM/WF-Karten

Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
20|PT3 |Reinigen 1/10| 100 0,06 ~| Karte
30]AC2 |Lager 1] 1] 55 0,033 Regeln
40|AH2 |Lagerbock 1 1| 45/ 0,027 Planvor
50|PC1 |Lager genau plazieren 1] 1 Feld
60/HA2 |[Hammer 1] 1

70/ZB2 |Einschlagen 5| 1 OK) (X |
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1] 1 Plan-Vorgéange
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Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung Hf| N|TMU Min Gruppe
20|PT3 |Reinigen 1| 10| 100 0,06 * Karte
30|AC2 |Lager 1 oK X
40|AH2 |Lagerbock 1 :
50|PC1 |Lager genau plazieren 1 }—m$m—g:ﬂEgggﬁgﬂﬁiﬁ‘;’n&“e

_| _ aung
60|HA2 [Hammer 1
70/ZB2 |Einschlagen 5!|[3_UAS_Grundvorginge
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1] ||6_MEK_Grundvorgange

£ Auf+Plaz

zur Ablage

3_UAS_Grundvorgdnge ~ || Aufnehmen

4 Hilfsmit

¥ o

7_BSD_Biiro_Sachbearbeiter
8_BSD_Biiro_Sachbearbeiter_BW

0 BSD Biiro_Sachbearb_UAS_MEK
9_MEK_Grund_Aufbau_Montage

A_MEK_Aufbaustufe_Montage [}

4& Kbrperbw ',.I:J Visuell %. Prozess
Abbruch I OK
| TEEIL 3
(020727 /30 40 I'ST e 777 8 o7 1907 (90 (320 (437341 050 « |+ [# | 7
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Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
20|PT3 |Reinigen 10| 100 0,06| = Karte
30|AC2 |Lager

40|AH2 |Lagerbock
50|PC1 |Lager genau plazieren
60|HAZ2 |[Hammer

Grugd bew_ Basiswerte
1_MTM_Grundbewegungen

- 2_BW __ Standard-Daten-Basiswerte
70|ZB2 |Einschlagen 3_UAS_Grundvorgénge

80|AD1 |Fertig montiertes Lager 6_MEK_Grundvorgédnge
zur Ablage 7_BSD_Biiro_Sachbearbeiter
8_BSD_Biiro_Sachbearbeiter_BW

3_UAS_Grundvorgange ~||Aufnehmen ||g BSD Biiro_Sachbearb_UAS_MEK

=2 Auf+Plaz | fig Plazieren |84 Hilfsmit | ¥ g|9-MEK_Grund_Aufbau_Montage

I e e e

= A_MEK_Aufbaustufe_Montage
4& Kérperbw| s+~ Visuell %. Prozess

Abbruch I OK
| I aEIC 3
1203 45 6 7 /8|9 10 11 12 (1314 15 «|+ # ¥
1/ 23| 4|5|6|7|8)|9|10|11|12|13|14| 15 |+ |+ ¥ =




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung h| Hff N|TMU Min Gruppe
20(PT3 |Reinigen 1/ 10| 100{ 0,06 ~| Karte
30|AC2 |Lager 1] 1| 55 0,033 Regeln
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45 0,027 Planvor
50|PC1 |Lager genau plazieren 1] 1| 30/ 0,018 Feld
60|HA2 |Hammer 1| 1| 45| 0,027 Kopie
70|ZB2 |Einschlagen 5 1] 150 0,09 :
Fertig montiertes Lager il 1 F'"f
zur Ablage 4 2 Losch |
Satz-Einf
Q% Hinlang @Greifen @Bringen % Kraft B Fiigen Satz-Losch
Eingab
@Lﬂslass g Driicke 5‘& Trenne |#§%=Drehen |&&= Kurbel Blngahe
: : eschr
1 Korper |+ Blick 2% Aufnehm ﬂplazleren @Generell K
él(fjrperbw E Lesen ﬁ Schreib 4 4;‘“.» »
1 234 |5 |6 7|8 |9 101112 13|14 15 + |+ #|*
1/ 23| 4|5|6|7|8)|9|10|11|12|13|14| 15 |+ |+ ¥ =




Datei Optionen

Bearbeiten Eingabe W:gREN
Pos Bemer vmvpwrKkarten strasa Hf| N|TMU Min Gruppe
Plan-Vorgénge Strg+p

20|PT3 |ReiNIGl  zeitarten Strg-+d 1) 10| 100 0,06| # Karte

30|AC2 |Lager Zeitarten strg+z 1033 Regeln
40 AHZ Laqert Endergebnis Strg+s ;Tg:ﬁ:;:;t:n EEE-I-: 02? e
50|PC1 |Lager genau plazieren Alle strg+x 018 Feld
60|HAZ2 |Hammer Standard Seite L

Fir jede Gruppe kann

Einschlagen
Fertig montiertes Lager
zur Ablage

eine Einmal-Seite
definiert werden, wenn
keine Standard-Seite
definiert wurde.

Mach Anwahl der

Q% Hinlang @Greifen @Bringen % Kraft B2 Fijl Einmal-Seite fir die

Datenauswahl wird

@Lﬂslass g Driicke 5‘& Trenne g% Drehen |€§=Ku automatisch wieder zur

zuletzt aktiven Seite

1 Kérper | <@ Blick 2% Aufnehm @ Plazieren M= G  zuriickgewechselt.
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Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung h| Hff N|TMU Min Gruppe
20|PT3 |Reinigen 1/10| 100 0,06 ~| Karte
30]AC2 |Lager 1| 1] 55 0,033 Regeln
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45 0,027 Planvor
50|PC1 |Lager genau plazieren 1] 1 Feld
60/HA2 |[Hammer 1] 1
70/ZB2 |Einschlagen 5 1
Fertig montiertes Lager 1] 1 Plan-Vorgéange
zur Ablage 4 2 Zeitarten

Q% Hinlang @Greifen @Bringen % Kraft B Fiigel abbruchl Ok
,@C Loslass g Driicke 5‘& Trenne |#§%=Drehen |&&= Kurbel ';'Eu;h
; : eschr
1 Korper |+ Blick 2% Aufnehm ﬂplazleren @Generell ol ?
él(fjrperbw E¥ Lesen ﬁ Schreib e | 4 |
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Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
20|PT3 |Reinigen 1| 10| 100 0,06 * Karte
30|AC2 |Lager 1 oK X
40|AH2 |Lagerbock 1 :
50|PC1 |Lager genau plazieren 1 }—m$m—g:ﬂEgggﬁgﬂﬁiﬁ‘;’n&“e

_| _ aung
60|HA2 [Hammer 1
70|ZB2 |Einschlagen 5 3_UAS_Grundvorgange
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1] ||6_MEK_Grundvorgange

4

zur Ablage

& «

7_BSD_Biiro_Sachbearbeiter
8_BSD_Biiro_Sachbearbeiter_BW

0 BSD Biiro_Sachbearb_UAS_MEK
9_MEK_Grund_Aufbau_Montage
A_MEK_Aufbaustufe_Montage [}

@Lﬂslass § Driicke [ Trenne |dges [
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1 orper ic @E ufnehm @ Abbruch I 0K
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1234 /5|6|7 8|9 1011121314 15 |+ |+ % ¥
1/2/3|4|5|6|7|8|]9|10/11/12/13|14| 15 |+|+|$ *




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung h| Hff N|TMU Min Gruppe
20|PT3 [Reinigen 1| 10| 100 0,06| * Karte
30|AC2 |Lager 1 oK X
40|AH2 |Lagerbock 1 :
50|PC1 |Lager genau plazieren 1 ——'59'19

3 gung !
60]HAZ H.ammer 1 2_BW_ tandard-Daten-Basiswerte
70|ZB2 |Einschlagen 5 3_UAS_Grundvorginge
80|AD1 |Fertig montiertes Lager 1] ||6_MEK_Grundvorgange

4

zur Ablage

& «

7_BSD_Biiro_Sachbearbeiter
8_BSD_Biiro_Sachbearbeiter_BW

0 BSD Biiro_Sachbearb_UAS_MEK
9_MEK_Grund_Aufbau_Montage
A_MEK_Aufbaustufe_Montage

@Lﬂslass § Driicke [ Trenne |dges [
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1 orper ic @E ufnehm @ Abbruch I 0K
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Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code/ Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
20|PT3 [Reinigen 1| 10| 100 0,06| » Karte
30|AC2 |Lager 1] 1| 55 0,033 Regeln
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45 0,027 Planvor
50|PC1 |Lager genau plazieren 1] 1| 30/ 0,018 Feld
60|HA2 |Hammer 1] 1| 45| 0,027 Kopie
70|ZB2 |Einschlagen 5 1] 150 0,09 :
Fertig montiertes Lager 1l 1 Einf
zur Ablage 4 2 Ldsch
Satz-Einf
Q% Hinlang @Greifen @Bringen % Kraft B Fiigen Satz-Lésch
Eingab
@Lﬂslass g Driicke 5‘& Trenne |#§%=Drehen |&&= Kurbel Blngahe
; escnr
1 Korper |<® Blick é{}lﬂ ?
e | |
1 234 |5 |6 7|8 |9 101112 13|14 15 + |+ #|*
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Datei Bearbeiten Eingabe Anzeig*l

Optionen

Pos|Code|Bemer wmjwrxarten stra+g Hf| N[{TMU Min Gruppe
— i ooras
20|PT3 [Reinial pomer - soens 1] 10] 100] 0,06] #| Karte
30|AC2 [Lager  ssitenwahi 'S ‘1h Ee . ,033 Regeln
Erecnnung un
40|AH2 |Lagert " Anseigedes  [:027 Planvor
50|PC1 |Lager genau plazieren Ergebnisses. ,018 Feld
e
60|HA2 |Hammer I 1T 45 0,027 Kople
Einschlagen 5 1] 150 0,09 —
Fertig montiertes Lager 1 =
zur Ablage 4 Losch
. Satz-Einf
Q% Hinlang @Greifen @Bringen % Kraft B Fiigen Satz-Losch
S Eingabe
@Lﬂslass g Driicke 5‘& Trenne |#§%=Drehen |&&= Kurbel . L -
= escnr
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Mo | |
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Bemerkung

Fertig montiertes Lager

h| Hff N|TMU Min Gruppe

Reinigen 1/10| 100 0,06 ~| Karte
30|AC2 |Lager 1 3 55 0033 Regeln
40|AH2 |Lagerbock [ 1 1| 45| 0,027 | Planvor
50|PC1 |Lager genau plazieren il 1 30{ 0,018 Feld
60/HA2 [Hammer L {1 | Kopie
70|/ZB2 |Einschlagen =

zur Ablage e i .| Losch
TG (Mim) = 0,4140 = i
TE{r{r:;IiIg;i1 =0,4140 7| Satz-Einf
Satz-Lésch
Mein ‘ || Eil"lgﬂbﬁ
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: r
{R Korper |<@ Blick Ql 2
e | |
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