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Der Texthonvertierungs-Assistent hat erkannt, dass Thre Daten mit Trennzeichen versehen sind.
Wenn alle Angaben korrekt sind, klicken Sie auf "Weiter ', oder wahlen Sie den korrekten Datentyp.

rUrspringlicher Datentyp
Wahlen Sie den Dateityp, der Ihre Daten am besten beschreibt:

v § Getrenrlt - Zeichen wie z.B. Kommas oder Tabstopps trennen Felder (Excel 4.0-Standard).

(" Feste BrE|te - Felder sind in Spalten ausgerichtet, mit Leerzeichen zwischen jedem Feld.

Import beginnen in Zeile: 3 E‘ Datejursprung: 1'1."'.n'in|:|-:|'.-'~ls (ANST) _:j

Vorschau der Datei C:\IPASW 32minidat\EMOTORO 1, xla.

LEASZTO00Zeitauinehmen =
[PEM WROBESCHROZL WROBERRBOTETLE NROAFC NROZR GCRUDCPARAMOZACOZLT
EFMOBeschreibunglZi-Bez5achbearbeiterdleile-NummerOairk-Folgeli—
NOE-Motor wartend0l1-Z05techOE-MOT-47Z9-3tedlZ2-0200=yklischOzl 9

|r:| |.h |Lu |M ||-

=

Abbrechen Zurtich i Weiter = |Fgrﬁg stellen
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Datei Bearbeiten Ansicht Einflgen Format Extras Daten Fenster ? Acrobat ;|i|£
DeEdS gAYV & 2R B A BB T FX €55 7
A1 | =| IPASZTO0

A B c D E F G =
1 [IPAS7T00 _)zeitaufnahmen —
2 |PGM_MNR  |BESCHR  |ZA_NR BEARB TEILE_MR  AFO_NR ZA GRU
3 PN Beschreibung ZA-Bez Sachbearbeit Teile-Mumme Arb-Folge | A-Gruppe
4 1 E-Motor warte 01. Feb| Stech E-MOT-4729- 12. Feb
5
6 IPASZTI0  Ablaufabschnitte
7 |AA MR ZART VORG BESCHE1 |BESCHE BEZUGS M AMZ_MA
g AA Zart Vorgang Beschreibung Beschr B-Me MA
9 1 TR EMO0 Auftrag empf: Auftrag empfe 11 0
10 2T EMO02 MMotorteile aul Motorteile aul 0
11 3 TB EMO03 Lager montiel Lager montie 0 0
12 4/THB EMO04 E-Motar moni E-Motor mont 0 0
13 5TU EMO05 Mator prifen | Mator priifen 0
14 6ETR EMO0EG E-Motor auf EE-Motor auf E 11 0
15
16 | IPASZT20  Meliwerte
17 AA MR AL TY EZ FZ

[« » ¥} EMOTORD1 /

Bereit
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Bf*=0 Ablauf BEearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Neu stg#n 3] 4 s e 7 8
Offmen Strg+y

Kopieren Strg+0

Speichern Stro+z

Speichern unter...

Auswahl der

(o o B Lo s L BN W

Programm Erfassungsarten.
Exportieren
Beenden Vorg
L6Pos
10 BM

be] 12 Pos
Programm wechseln }3 Dok

4

L] e B4 -y v Y o MM vsa P vso S
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Datei Ablauf Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

vi|Zz 4 ]

L
E
F

1 zyklische Zeitaufnahme

2 nichtzykl.Zeitaufnahme

Ez werden nur die 3 Verteilzeit-Aufnahme Zart | Vorg

lizenzierten . ]
Programme 4 Multimoment-Aufnahmg

angezeigt. 5 MTMMF'.&I’IE"}"SE

(o o B Lo s L BN W

LoPos

6 PPS-Datenerfassung

7 BDE-Datenerfassung
8 Qualitatsmanagement

O Prozess-Analysen

L] e B F ) v p P vsa PA vso

)

m p ’% Abbruch OK |7
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+

+

% % ¥ I
| | |
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Datei Ablauf Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

== M-

4 Multimoment-Aufnahm
5 MTM/WF-Analyse

6 PPS-Datenerfassung

7 BDE-Datenerfassung

8 Qualitatsmanagement
O Prozess-Analysen

? |3
o |

—
o | =
L E (]

GRGRE S w0@Noasw/s -
. v | 5,

2 |8 B

=S|~

VSVl V5V2 -
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Datei Ablauf Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Fenstergrobe

.Bildschirm-Varianten
.bbb hhhh obj fon Par
0240 0325 000 000 PPC
0240 0245 000 000 _PPEC
0320 0245 000 000 _PEC

0640 0452 000 000 HPC
0800 0452 000 000 HPC
0800_0572_000_000 HEC
0800_0600 000 000 HPC
1024 0740 _000_000 HEC
1140 _0836_000_000 HPC
1260 0735 000 000 HEC
1280 0930 _000_000 HEC

;pn;Def;Beschreibung
normal
Mobile
quer

Die Auswahl der
Fensztergrobe erfolgt
nur unter dem

Betriebzsystem
Windows =P.

Abbruch
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#4 IpasMobil 2
Datei

cion synchronisieren

Ablauf Bearbeiten Engabe Anzeigen Optionen

z

L
E
F

Auftrag

E-Motorteile

Lager montieren

Fesco Albim Generatar

PN e sonstnte 4 it sbrgokons [ 1
Pmﬁ“
I | T
A ey
] oeonre [ o
EY wirter Y i
I -
.ﬂ'ﬁ’n

E-Motor montieren

=F

empfangen aufnehmen
Mot iif E-Motor A-Keder Auftraq
otor pruten auf Band heben ndhen empfangen
. Sitzteil Sitzteil Auftrag
Sitzteil aufnehmen in Fiihrung schiebe| ablegen (Kasten) auf

CFanrndaed_

Daervarses e e o e

e e ey s s Irnmnl.n.l'll”\}

Zart

Vorn

Mark.

Pos

| fisch

| 6Pos

Ubert

_ Besrh
BM-A

Vora-Diale

[ Seite

| DEMO

i
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-

=
»
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Ablauf Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

eu Strg+n -
Offnen Strg+y
Kopieren Strg+0
Speichern Stro+z

Speichern unter...

Programm
Exportieren

Beenden

Programm
beenden.

K nicht ahzugeltend

B T
errice I e dme s
M i T
5
a
I ey
.ﬂfn

Programm
beenden.

Jart

Vorao

=F

Mark._

Pos

| fisch

| iPos

Ubert

Besch

BM-A

Vora-NDialnn

P minivar |4

AUfE trag E—Mfutul rtE'LE Lager montieren |E-Motor montieren
— e
P beend :
[ rogramm bpeenden jen
L Sitztell Siczedl Auftrag
Sitzteil aufnehmen in Fiihrung schiebe| ablegen (Kasten) auf

[ Seite

Standard-

Sortierung
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